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EV Charge Control

1. Consignes de sécurité
@ Les documents actuels peuvent étre téléchargés a I'adresse www.phoenixcontact.net/catalog.

L'installation, I'utilisation et la maintenance doivent étre confiées a un personnel spécialisé diment qualifié
en électrotechnique. Respecter les instructions d'installation. Lors de la mise en place et de I'exploitation des
stations de charge pour les véhicules électriques, respecter les dispositions et normes de sécurité en vigueur
(ainsi que les normes de sécurité nationales) de méme que les regles générales relatives a la technique. Les
caractéristiques relatives a la sécurité se trouvent dans ces instructions et les certificats joints (attestation de
conformité, autres homologations éventuelles).

L’ouverture ou la modification de I'appareil effectuée autrement que par la configuration est interdite. Ne pas
réparer I'appareil, mais le remplacer par un appareil équivalent. Seul le fabricant est autorisé a le réparer. Le
fabricant n'est pas responsable des dommages résultant d'infractions a cette régle.

L’indice de protection IP20 (CEI 60529/EN 60529) de I'appareil est valable dans un environnement propre et
sec. Ne pas soumettre I'appareil & des sollicitations mécaniques et/ou thermiques dépassant les limites
décrites.

2. Bréve description

Module Interface de commande et de surveillance lors du chargement des véhicules électriques. Le module
est équipé d'une interface de communication qui permet de lire voire d'écrire les données d'état ainsi que les
signaux de commande.

L'appareil est congu pour charger les véhicules électriques en mode 3 conformément a la norme CEI 61851-
1: chargement sur un équipement de charge défini a fonctions étendues ou, en option, de communication.
Selon son état, I'appareil permet d'activer/de désactiver le verrouillage du connecteur de charge de la station.

3. Eléments de commande et voyants
3.1 Bornes a vis (Abb./Fig. 1)

1 LD Lock Detection  Entrée TOR accusé de réception de verrouillage, activation viacomm. de
configuration 6

2 EN Enable Entrée TOR validation de chargement, activation via comm. de
configuration 7

3 24V Power Sortie avec 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual Lock Entrée TOR verrouillage manuel, activation via comm. de
configuration 4 et 9

5 XR External Release Entrée TOR état systeme F/ disponibilité station de charge, activation via
comm. de configuration 8

6 GND Masse Terre du systéme, raccordée a la terre de protection

7 ER Error Sortie TOR activée lorsqu'une erreur apparait
Erreur ou état E, ou alors état F

8 LR Locking Request Sortie TOR activée tant que le verrouillage doit étre actif

9 VR Vehicle Ready  Sortie TOR, activée lorsque le véhicule est prét
EtatCouD

10 GND Masse Terre du systéme, raccordée a la terre de protection

1 CR Charger Ready  Sortie TOR, activée lorsque la station de charge est opérationnelle
Etat B et PWM activé ; état C ou D

12 24Va Power Entrée d'alimentation des sorties avec 24 V DC

13 A Réservé Réservé

14 B Réservé Réservé

15 PE Protective Earth  Terre de protection

16 N Neutral Conducteur neutre du réseau électrique

17 L Line Phase réseau électrique 110 V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Proximity Signal de contrdle pour intensité maximale admise selon CEI 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Sortie de relais verrouillage, configuration via comm. de configuration

29,31 R2-R4 4etb5

28 CP ControlPilot Signal interface, communication colonne de charge/véhicule (CEI 61851-
1

32,33 V1-V2 Ventilation Sortie relais ventilateur : peut actionner un ventilateur lorsque I'état D est
atteint et que les entrées libérées et la mémoire sont activées.

34,35 C1-C2 Contactor Sortie relais contacteur : commute la tension secteur via un contacteur

extérieur du véhicule lorsque I'état C ou D est atteint et que les entrées
libérées et la mémoire sont activées.

3.2 Signalisations d'état et de diagnostic (Abb./Fig. 1)

20 Alimenta vert  allumé Tension d'alimentation existante
tion
clignote (2 Hz) Systéme en service
23 Error rouge allumé Erreur (état E ou F)
22 Connect jaune allumé Connecteur verrovuillé
clignote (2 Hz) Connecteur enfiché
21 Ready vert allumé Charge du véhicule en cours (contacteur entre secteur et véhicule

activé)
clignote (2 Hz) Véhicule opérationnel (état C ou D)

3.3 Sélecteurs de configuration (Abb./Fig. 1)

19 1 Requéte PP ON : requéte PP, Case B, cable de charge et connecteur male sur console de
charge
OFF : pas de requéte PP, Case C, cable de charge non amovible
19 2 Analyse PP ON : refuser connecteur/cable a faible intensité maximale admise
OFF : admettre connecteur/cable a faible intensité maximale admise
19 3  Sélection PP Utile uniquement lorsque 2 = ON
ON : refuser connecteur/cable 13 A
OFF : refuser connecteurs/cables 13 A et 20 A
19 4 Verrouillage ON : procéder au verrouillage
OFF : ne pas procéder au verrouillage
19 5 Optionde Utile uniquement lorsque 4 = ON
verrouillage ON : mécanisme de verrouillage option 1
(R4suroVv, Moteur DC : le moteur de verrouillage est mis en service briévement. Pour
R3sur<24V) verrouillage R1 sur <24 V (R2 demeure sur 0 V) et le déverrouillage R2 sur <24 V
(R1 demeure sur 0 V)
OFF : mécanisme de verrouillage option 0
Electro-aimant : R1-R3 est excité (R1 sur <24 V) tant que le verrouillage est requis,
R2-R4 demeure en état initial pendant ce temps (R2 sur 0 V)
19 6 Accusé de ON : analyser accusé de réception verrouillage de I'entrée LD
réception OFF : ne pas analyser accusé de réception verrouillage de I'entrée LD
verrouillage
19 7  Libération ON : analyser libération charge entrée EN
charge OFF : ne pas analyser libération charge entrée EN
19 8 Disponibilité ON : analyser disponibilité station de charge entrée XR
station de OFF : ne pas analyser disponibilité station de charge entrée XR
charge
19 9  Verrouillage ON : analyser verrouillage manuel entrée ML
manuel OFF : ne pas analyser verrouillage manuel entrée ML
19 10 Libérationvia  ON :analyser bit de libération dans mémoire MODBUS
ETH (25) OFF : ne pas analyser bit de libération dans mémoire MODBUS

EV charge control

1. Safety notes
E] You can download the latest documents at www.phoenixcontact.net/catalog.

* Installation, operation, and maintenance may only be carried out by qualified electricians. Follow the
installation instructions described. When installing and operating the charging station for electric vehicles,
the applicable regulations and safety directives (including national safety directives) as well as general
technical regulations, must be observed. The technical safety data is provided in this package slip and on the
certificates (conformity assessment, additional approvals where applicable).

Changing or modifying the device beyond the configuration is not permitted. Do not repair the device
yourself; replace it with an equivalent device. Repairs may only be performed by the manufacturer. The
manufacturer is not liable for damage resulting from noncompliance.

The IP20 protection (IEC 60529/EN 60529) of the device is intended for use in a clean and dry environment.

The device must not be subject to mechanical strain and/or thermal loads, which exceed the limits described.

2. Short description
Interface module for controller and monitoring functions during charging of electric vehicles. The module is

equipped with a communication interface, which allows status data and control signals to be read and written.

The device is designed for charging electric vehicles in mode 3 according to IEC 61851-1: charging at a defined
charging structure with extended and also optional communication functions.

The device can also activate/deactivate the charging plug lock depending on the state.

3. Operating and indicating elements

3.1 Screw terminal blocks (Fig. 1)

1 LD Lock detection  Digital input for locking feedback, activation via configuration switch 6
2 EN Enable Digital input for charge enable, activation via configuration switch 7

3 24V Power Output with 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual lock Digital input for manual locking, activation via configuration

switch 4 and 9

5 XR External Release Digital input for system status F / charging station availability, activation
via configuration switch 8

6 GND  Ground System grounding, connected to protective earth

7 ER Error Digital output is set when errors occur
Error or status E or status F

8 LR Locking Request Digital output is set as long as locking is to remain active

9 VR Vehicle Ready  Digital output is set when the vehicle is ready
Status C or D

10 GND  Ground System grounding, connected to protective earth

1 CR Charger Ready  Digital output is set when the charging station is ready
Status B and PWM switched on; status C or D

12 24Va Power Supply input of the outputs with 24 V DC

13 A Reserved Reserved

14 B Reserved Reserved

15 PE Protective Earth  Protective earth

16 N Neutral Neutral conductor, mains

17 L Line Mains phase 110 V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Proximity Test signal for the current carrying capacity according to IEC 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Relay output lock, configuration via configuration switches 4 and 5

29,31 R2-R4

28 CP ControlPilot Interface signal for communication charging station/vehicle (IEC 61851-
1)

32,33 V1-V2 Ventilation Ventilator relay output: switch on ventilator when status D is reached and
the enabled inputs and registers are active.

34,35 C1-C2 Contactor Contactor relay output: switch mains voltage to the vehicle via an external

contact when status C or D is reached and the enabled inputs and
registers are active.

3.2 Diagnostic and status indicators (Fig. 1)

20 Power green Lit

flashes (2 Hz)
23 Error red Lit
22 Connect yellow Lit

flashes (2 Hz)

Supply voltage present
System is running
Error (status E or F)
Plug locked

Plug inserted

21 Ready green Lit Vehicle is charging (contactor control between mains and vehicle)
flashes (2 Hz) Vehicle ready (status C or D)
3.3 Configuration switch (Fig. 1)
19 1 PP request ON: PP request, case B, charging cable with plug on the charger
OFF: no PP request, case C, charging cable firmly connected
19 2 PP evaluation ~ ON: reject plug with low current carrying capacity
ON: allow plug with low current carrying capacity
19 3 PP selection Only relevant if 2= ON
ON: Reject 13 A plug/cable
OFF: Reject 13 A and 20 A plug/cable
19 4 Lock ON: execute locking
OFF: do not execute locking
19 5  Locking options Only relevant if 4 = ON

(R4to0V, ON: locking mechanism option 1
(R3to24V, DC motor: the locking motor is switched on briefly. For locking R1 to <24 V (R2
remains at 0 V) and for locking R2 to <24 V (R1 remains at 0 V)
OFF: locking mechanism option 0
Lifting solenoid: R1-R3 is controlled as long (R1 to <24 V) as locking is necessary,
R2-R4 remains at basic status the whole time (R2 to 0 V)
19 6 Locking ON: evaluate locking feedback at input LD
feedback OFF: do not evaluate locking feedback at input LD
19 7 Enable charging ON: evaluate enable charging process input EN
process OFF: do not evaluate enable charging process input EN
19 8  Chargingstation ON: evaluate charging station availability input XR
availability OFF: do not evaluate charging station availability input XR
19 9 Manual locking  ON: evaluate manual locking input ML
OFF: do not evaluate manual locking input ML
19 10 Enablevia ETH ON: evaluate release bitin MODBUS register
(25) OFF: do not evaluate release bit in MODBUS register

EV Charge Control

1. Sicherheitshinweise

Aktuelle Dokumente kénnen unter der Adresse www.phoenixcontact.net/catalog heruntergeladen
werden.

* Die Installation, Bedienung und Wartung ist von elektrotechnisch qualifiziertem Fachpersonal
durchzufiihren. Befolgen Sie die beschriebenen Installationsanweisungen. Halten Sie die fiir das Errichten
und Betreiben von Ladestationen fir Elektrofahrzeuge geltenden Bestimmungen und
Sicherheitsvorschriften (auch nationale Sicherheitsvorschriften), sowie die allgemeinen Regeln der Technik
ein. Die sicherheitstechnischen Daten sind dieser Packungsbeilage und den Zertifikaten
(Konformitatsbewertung, ggf. weitere Approbationen) zu entnehmen.

Offnen oder Verandern des Gerates (iber die Konfiguration hinaus ist nicht zulassig. Reparieren Sie das
Gerat nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges Geréat. Reparaturen dirfen nur vom
Hersteller vorgenommen werden. Der Hersteller haftet nicht fir Schaden aus Zuwiderhandlung.

Die Schutzart IP20 (IEC 60529/EN 60529) des Gerétes ist flir eine saubere und trockene Umgebung
vorgesehen. Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen und/oder thermischen Beanspruchung aus, die die
beschriebenen Grenzen Uberschreitet.

2. Kurzbeschreibung

Interface-Modul fiir Steuerungs- und Uberwachungsfunktionen beim Laden von Elektrofahrzeugen. Das Modul
verflgt iber eine Kommunikationsschnittstelle, tiber die Statusdaten sowie Steuersignale gelesen bzw.
geschrieben werden kdnnen.

Das Gerat ist flr das Laden von Elektrofahrzeugen im Mode 3 gemaB der Norm IEC 61851-1 ausgelegt:
Aufladen an einer definierten Ladeinfrastruktur mit erweiterten, optional auch Kommunikationsfunktionen.
Mit dem Geréat kann zustandsabhangig die Verriegelung des Ladesteckers in der Ladestation aktiviert /
deaktiviert werden.

3. Bedien- und Anzeigeelemente
3.1 Schraubklemmen (Abb./Fig. 1)

1 LD Lock Detection  Dig. Eingang Riickmeldung Verriegelung, Aktivierung tiber Konfig.-
Schalter 6
2 EN Enable Dig. Eingang Freigabe Ladevorgang, Aktivierung Uber Konfig.-Schalter 7
3 24V Power Ausgang mit 24 V DC max. 100 mA
4 ML Manual Lock Dig. Eingang Manuelle Verriegelung, Aktivierung tiber Konfig.-
Schalter 4 und 9
5 XR External Release Dig. Eingang Systemstatus F / Verfugbarkeit Ladestation, Aktivierung
Uber Konfig.-Schalter 8
6 GND  Ground Systemerde, verbunden mit der Schutzerde
7 ER Error Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn Fehler auftreten
Fehler oder Status E oder Status F
8 LR Locking Request Dig. Ausgang wird gesetzt, solange die Verriegelung aktiv sein soll
9 VR Vehicle Ready  Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn das Fahrzeug bereit ist
Status C oder D
10 GND  Ground Systemerde, verbunden mit der Schutzerde
1 CR Charger Ready  Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn Ladestation bereit ist
Status B und PWM eingeschaltet; Status C oder D
12 24Va Power Speiseeingang der Ausgénge mit 24 V DC
13 A Reserviert Reserviert
14 B Reserviert Reserviert
15 PE Protective Earth  Schutzerde
16 N Neutral Neutralleiter Stromnetz
17 L Line Phase Stromnetz 110 V AC ... 240 V AC (L-N)
26 PX Proximity Prufsignal fir die Stromtragfahigkeit geméan IEC 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining Relaisausgang Verriegelung, Konfiguration iber Konfig.-Schalter 4 und 5
29,31 R2-R4
28 CP ControlPilot Interfacesignal fur Kommunikation Ladesaule/Fahrzeug (IEC 61851-1)
32,33 V1-V2 Ventilation Relaisausgang Ventilator: Ventilator einschalten, wenn Status D erreicht
ist und die freigegebenen Eingange und Register aktiv sind
34,35 C1-C2 Contactor Relaisausgang Schiitz: Netzspannung uber ein externes Schiitz auf das

Fahrzeug schalten, wenn Status C oder D erreicht ist und die
freigegebenen Eingénge und Register aktiv sind.

3.2 Diagnose- und Status-Anzeigen (Abb./Fig. 1)

20 Power griin leuchtet Versorgungsspannung vorhanden
blinkt (2 Hz) System lauft
23 Error rot leuchtet Fehler (Zustand E oder F)
22 Connect gelb leuchtet Stecker verriegelt
blinkt (2 Hz) Stecker gesteckt
21 Ready grin leuchtet Fahrzeug wird geladen (Schiitz zwischen Netz und Fahrzeug
angesteuert)
blinkt (2 Hz) Fahrzeug bereit (Zustand C oder D)

3.3 Konfigurationsschalter (Abb./Fig. 1)

19 1 PP-Abfrage ON: PP-Abfrage, Case B, Ladekabel mit Stecker an der Ladekonsole
OFF: keine PP-Abfrage, Case C, Ladekabel fest angeschlossen
19 2 PP-Auswertung ON: Stecker/Kabel mit geringer Stromtragféhigkeit abweisen

OFF: Stecker/Kabel mit geringer Stromtragféhigkeit zulassen
Nur relevant, wenn 2 = ON

ON: 13 A Stecker/Kabel abweisen

OFF: 13 A und 20 A Stecker/Kabel abweisen

19 3  PP-Auswahl

19 4  Verriegelung ON: Verriegelung ausfiihren
OFF: Verriegelung nicht ausfihren
19 5  Verriegelungs- Nurrelevant, wenn 4 = ON
option ON: Verriegelungsmechanismus Option 1
(R4aufoVv, DC-Motor: Der Verriegelungsmotor wird kurzzeitig eingeschaltet. Fir die
R3auf<24V) Verriegelung R1 auf <24 V (R2 bleibt auf 0 V) und firr die Entriegelung R2 auf
<24V (R1 bleibt auf 0 V)
OFF: Verriegelungsmechanismus Option 0
Hubmagnet: R1-R3 wird solange angesteuert (R1 auf <24 V), wie die Verriegelung
erforderlich ist, R2-R4 bleibt die ganze Zeit im Grundzustand (R2 auf 0 V)
19 6  Verriegelung ON: Riickmeldung Verriegelung an Eingang LD auswerten
Rilckmeldung  OFF: Ruckmeldung Verriegelung an Eingang LD nicht auswerten
19 7  Freigabe ON: Freigabe Ladevorgang Eingang EN auswerten
Ladevorgang  OFF: Freigabe Ladevorgang Eingang EN nicht auswerten
19 8  Verfligbarkeit ~ ON: Verflgbarkeit Ladestation Eingang XR auswerten
Ladestation OFF: Verfugbarkeit Ladestation Eingang XR nicht auswerten
19 9 Manuelle ON: Manuelle Verriegelung Eingang ML auswerten
Verriegelung OFF: Manuelle Verriegelung Eingang ML nicht auswerten
19 10 Freigabe ber ON: Freigabebitin MODBUS-Register auswerten

ETH (25) OFF: Freigabebit in MODBUS-Register nicht auswerten

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany

PHCENI
CONTACT

Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

www.phoenixcontact.com MNR 9057647 - 00 2012-02-13
DE Einbauanweisung fiir den Elektroinstallateur
EN Installation note for electrical personnel
FR Instructions d'installation pour I'électricien
EM-CP-PP-ETH 2902802
11 12 13 14 15
/ B/ P 16
oo,
N
O
18
i PHCGENIX 1
CONTACT 19
EV Charge Control ‘,Qﬁm 22
| IEC 61851-1 p ho itk |23
Mode 3 S 2
J O\
35— 5 /v2 L] [rz e b
00O 00X 2
34 [ [ vi 74 Rr &P
33 32 31 30 29 28 27 26
Abb./Fig. 1
61
71,6 50
T e ¥
8
ez pomel ( :
Abb./Fig. 2 -
55
Abb./Fig. 3
o]
=g
CoNTACH
ON
e o
et 1 10
g
LasIel
<230V
(IR T B )_’ ,&:
N ©—"t—a
PE “ a—T—o
a
Abb./Fig. 4
N,L
68“688“63‘?% !
elels| "éb’ﬂ\ {
(e
ON
SRRUAAANA
Tt 1 °
200
(poC)
<230V
[ B D— :’7&:
N ©—F—a
PE “ a—T—o
a
Abb./Fig. 5

© PHOENIX CONTACT 2012 PNR 104923 - 00

DNR 83126515 - 00



FRANCAIS ENGLISH DEUTSCH

3.4 Interfaces / Commutateurs (Abb./Fig. 1)

18 Reset Appuyer sur le bouton Reset une fois redémarre le systéme, raméne toutes les sorties
en état initial et recommence I'analyse des entrées.

Une pression sur le bouton Reset maintenue pendant plus de 10 secondes réinitialise
toutes les variables systeme qui ont été modifiées via l'interface Web ou l'interface
MODBUS, y compris les paramétres de communication de la liaison via ETH (25).

24 Preset Charge Sélecteur de réglage d'une valeur par défaut/maximale du signal PWM sur CP au

Current démarrage et si aucune communication extérieure n'est prévue.
Valeurs définies : Dig. 6 A, 10 A, 13A, 16 A, 20 A, 32 A,63 A, 70 A, 80 A
« Dig » indique que seule une communication TOR est prise en charge.
25 ETH Interface de communication (Ethernet / Serveur Web / MODBUS TCP)

4. Montage/démontage (Abb./Fig. 2)

4.1 Montage

Placer I'appareil sur le profilé par le haut. Appuyer sur la partie avant de I'appareil en direction de la surface de
montage jusqu’a ce qu’il s’encliquette de fagon audible.

4.2 Démontage

Tirer la languette d’arrét vers le bas a I'aide d’un tournevis, d’une pince droite ou d’un outil similaire. Ecarter
légérement le bord inférieur de 'appareil de la surface de montage. Retirer 'appareil du profilé vers le haut en
linclinant légérement.

4.3 Raccordement de la tension d’alimentation (Abb./Fig. 1)

Alimenter I'appareil en tension via les bornes 16 (N), 17 (L) et 15 (PE).

3.4 Interfaces / Switches (Fig. 1)

18 Reset Pressing the reset button once restarts the system, sets all outputs to the basic status
and restarts evaluation of the inputs.

Pressing and holding the reset button for more than 10 seconds resets all system
variables that where changed via the web interface or the MODBUS interface, including
the communication settings for the connection via ETH (25).

Selection switch for setting a default/maximum value for the PWM signal on CP during
start and when no external communication is intended.

Defined values: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A, 20 A, 32 A,63A,70A,80 A

"Dig" indicates that only digital communication is required.

25 EDGE modem Communication interface (Ethernet/web server / MODBUS TCP)

24 Preset Charge
Current

ETH
4. Mounting/removal (Fig. 2)
4.1 Assembly

Place the device onto the DIN rail from above. Push the front of the device toward the mounting surface until it
audibly snaps into place.

4.2 Removal

Pullthe locking latch down using a screwdriver, needle-nose pliers or similar. Pull the bottom edge of the device
away from the mounting surface. Pull the device diagonally upwards from the DIN rail.

4.3 Connecting the supply voltage (Fig. 1)

Supply the voltage to the device via terminals 16 (N), 17 (L) and 15 (PE).

3.4 Schnittstellen / Schalter (Abb./Fig. 1)

18 Reset Einmaliges Driicken des Reset-Tasters startet das System neu, setzt alle Ausgange in
den Grundzustand und beginnt erneut die Auswertung der Eingénge.

Gedriickthalten des Reset-Tasters flir mehr als 10 Sekunden setzt alle Systemvariablen
zurlick, die Uber das Web-Interface oder die MODBUS-Schnittstelle gedndert wurden,
inklusive der Kommunikationseinstellungen fiir die Verbindung tiber ETH (25).

24 Preset Charge Auswahlschalter zur Einstellung eines Default / Maximal-Wertes fir das PWM-Signal

Current auf CP beim Start und im Fall, dass keine externe Kommunikation vorgesehen ist.
Definierte Werte: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70A, 80 A
"Dig" zeigt an, dass ausschlieBlich digitale Kommunikation gefordert ist.
25 ETH Kommunikationsschnittstelle (Ethernet / Webserver / MODBUS TCP)

4. Montage/Demontage (Abb./Fig. 2)

4.1 Montage

Setzen Sie das Gerat von oben auf die Tragschiene. Driicken Sie das Gerat an der Front in Richtung der
Montageflache bis es horbar einrastet.

4.2 Demontage

Ziehen Sie mit einem Schraubendreher, Spitzzange o.4. die Arretierungslasche nach unten. Winkeln Sie die
Unterkante des Gerates etwas von der Montageflache ab. Ziehen Sie das Gerat schrag nach oben von der
Tragschiene ab.

4.3 Anschluss der Versorgungsspannung (Abb./Fig. 1)

Speisen Sie die Versorgungsspannung (ber die Klemmen 16 (N), 17 (L) und 15 (PE) in das Gerét ein.
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5. Exemples de raccordement 5. Connection examples 5. Anschlussbeispiele Abb./Fig. 6
A Lescharges électrostatiques peuvent endommager les appareils électroniques. Décharger le A Static charges can damage electronic devices. Remove electrostatic discharge from your body A Statische Aufladungen kdnnen elektronische Geréate beschédigen. Entladen Sie die elektrische
AtaA corps des charges électriques avant d’ouvrir et de configurer I'appareil. Pour ce faire, toucher  £r,A before opening and configuring the device. To do so, touch a grounded surface, e.g. the metal  41,A Aufladung Ihres Korpers vor dem Offnen und Konfigurieren des Gerétes. Beriihren Sie dazu
une surface mise a la terre, comme par ex. le boitier en métal de I'armoire électrique ! housing of the control cabinet! eine geerdete Oberflache, z.B. das Metallgehduse des Schaltschrankes!
Les cablages mentionnés ci-dessous sont possibles. Pour plus d'informations a ce sujet, consulter la fiche The following wiring is also possible. Further information can be found in the data sheet at Folgende Verschaltungen sind unter anderen méglich. Weitere Informationen finden Sie im Datenblatt unter
technique a I'adresse www.phoenixcontact.net/catalog : www.phoenixcontact.net/catalog: www.phoenixcontact.net/catalog:
Voir Description See Description Siehe Beschreibung
Fig. 4 Case C: le cable de charge est solidement raccordé. Fig. 4 Case C: the charging cable is firmly connected. Abb. 4 Case C: Das Ladekabel ist fest angeschlossen.
La charge démarre automatiquement lorsque I'entrée EN est commutée sur 24 V, une connexion The charging process starts automatically when input EN is at 24 V, the vehicle is properly Der Ladevorgang startet automatisch, wenn der Eingang EN auf 24 V liegt, eine korrekte on i!!i!!!!!!
correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. connected and after detection of state C or D. Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde. . m"“
Fig. 5 Case C : le cable de charge est solidement raccordé. Fig. 5 Case C: the charging cable is firmly connected. Abb. 5 Case C: Das Ladekabel ist fest angeschlossen.
La charge démarre automatiquement lorsque la mémoire de libération a été activée via l'interface The charging process starts automatically when the enable register has been set via the Ethernet Der Ladevorgang startet automatisch, wenn das Freigaberegister Gber die Ethernet-Schnittstelle
Ethernet, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. interface, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. gesetzt wurde, eine korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D
Fig. 6 Case B : I'intensité maximale admissible du cable et des connecteurs est déterminée. Fig. 6 Case B: the current carrying capacity of the cable and the plugs is detected. erkannt wurde.
Option A : un cable de charge a intensité maximale admissible de 13 A ou de 20 A est refusé. Option A: a charging cable with a current carrying capacity of 13 A or 20 A is rejected. Abb. 6 Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und der Stecker werden ermittelt.
Option B : un cable de charge a intensité maximale admissible de 13 A est refusé. Option B: a charging cable with a current carrying capacity of 13 A is rejected. Option A: Ein Ladekabel mit einer Stromtragfahigkeit von 13 A oder 20 A wird abgewiesen. SZAVJU
La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the options of the current carrying capacity are Option B: Ein Ladekabel mit einer Stromtragféhigkeit von 13 A wird abgewiesen. ovi—
remplies, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et sil'état C ou I'état D a été détecté. fulfilled, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfilllt sind, eine <230V
Fig. 7 Avec verrouillage de connecteur Fig. 7 With plug locking korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.
Case B : l'intensité maximale admissible du céble et des connecteurs est déterminée. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plugs is detected. Abb. 7 Mit Steckerverriegelung bue
Verriegelungsoption 0: Aktor Hubmagnet Locking option 0: lifting solenoid Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und der Stecker werden ermittelt. PE o=
La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the options of the current carrying capacity are Verriegelungsoption 0: Aktor Hubmagnet
remplies, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et sil'état C ou I'état D a été détecté. fulfilled, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfiillt sind, eine
Fig. 8 Avec verrouillage de connecteur et accusé de réception de verrouillage. Fig. 8 With plug locking and locking feedback. korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde. Abb./Fig. 7
Case B : l'intensité maximale admissible du cable et des connecteurs est déterminée. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plugs is detected. Abb. 8 Mit Steckerverriegelung und Verriegelungsriickmeldung.
Option de verrouillage 1 : actionneur moteur DC Locking option 1: DC motor actuator Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und der Stecker werden ermittelt.
La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the current carrying capacity options are fuffilled, Verriegelungsoption 1: Aktor DC-Motor
remplies, si le verrouillage est représenté sur I'entrée LD, une connexion correcte est établie avec locking is indicated at input LD, the vehicle is connected properly and after detection of state C or Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfillt sind, am
le véhicule, et lorsque I'état C ou I'état D a été détecté. D. Eingang LD die Verriegelung angezeigt wird, eine korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und
Fig. 9 Avec verrouillage de connecteur et accusé de réception de verrouillage. Fig. 9 With plug locking and locking feedback. nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.
Case B : l'intensité maximale admissible du cable et des connecteurs est déterminée. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plugs is detected. Abb.9 | Mit Steckerverriegelung und Verriegelungsriickmeldung.
Option de verrouillage 1 : actionneur moteur DC Locking option 1: DC motor actuator Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und der Stecker werden ermittelt.
Libération de la charge via une commande extérieure et message d'erreur sur commande externe. Charge enable via external controller and error message at external controller. Verriegelungsoption 1: Aktor DC-Motor
La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the current carrying capacity options are fulfilled, Ladefreigabe durch externe Steuerung und Fehlermeldung an externe Steuerung.
remplies, I'entrée EN est commutée sur 24 V, le verrouillage est représenté sur I'entrée LD, une input EN is at 24 V, locking is indicated at input LD, the vehicle is properly connected and after Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragféhigkeit erfillt sind, der
connexion correcte est établie avec le véhicule, et lorsque I'état C ou I'état D a été détecté. detection of state C or D. Eingang EN auf 24 V liegt, am Eingang LD die Verriegelung angezeigt wird, eine korrekte ¥ cnarge ol
a: contacteur de charge d : connecteur femelle sur colonne de charge a: load contactor d: socket on the charging station Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.
b : charge possible e : connecteur femelle sur colonne de charge avec verrouillage b: enable charging process e: socket on the charging station with lifting solenoid lock a: Lastschitz d: Buchse an der Ladesaule
par électro-aimant ¢: plug on the charging station | f: socket on the charging station with electric motor locking and b: Ladevorgang erméglichen | e: Buchse an der Ladesé&ule mit Hubmagent-Verriegelung
¢ : connecteur méale sur f : connecteur femelle sur colonne de charge avec verrouillage feedback c: Stecker an der Ladeséule f: Buchse an der Ladesé&ule mit Elektromotor-Verriegelung und <24v
colonne de charge par électromoteur et accusé de réception Riickmeldung ovl
<230V
L L1-L3
N —a
PE a—T—a
Abb./Fig. 8
. =
0
Caractéristiques techniques Technical data Technische Daten ‘ gggggggg
Type Référence  Type Order No.  Typ Artikel-Nr.  EM-CP-PP-ETH 2902802 - Bt
Alimentation Supply Versorgung
Plage de tension nominale d'entrée Nominal input voltage range Eingangsnennspannungsbereich 110VAC...240VAC
Plage de tensions d'entrée Input voltage range Eingangsspannungsbereich 95VAC..264VAC
Consommation de courant maximale Current consumption, maximum Stromaufnahme maximal 40 mA
Plage de fréquence Frequency range Frequenzbereich 45Hz ... 65 Hz
Interface Ethernet, 100 BASE-TX selon IEEE 802.3u/ 10 Base-T selon IEEE  Ethernet interface, 100Base-TX according to IEEE 802.3u / 10 Base-T Ethernet-Schnittstelle, 100Base-TX nach IEEE 802.3u / 10 Base-T nach CONTAC
802.3 according to IEEE 802.3 |IEEE 802.3 ” i!!iiii!!! orF
Type de raccordement Connecteur femelle RJ45  Connection method RJ45 female connector  Anschlussart RJ45-Buchse 1 10
Débit Transmission speed Ubertragungsrate 10/100 MBit/s
Distance de transmission avec cable de données blindé a paires torsadées  Transmission length with shielded, twisted-pair data cable ~ Ubertragungslange mit geschirmter, paarweise verdrillter Datenleitung 100 m > g
Sortie relais C1, et V4, Relay output C; , and V4 » Relais Ausgang Cy o und V4 » [ oex
Puissance de commutation maximale Maximum switching capacity Schaltleistung maximal 1500 VA <oy H
Tension de commutation maximale Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 250 VAC “vl \ \‘
Courant de commutation maximal Max. switching current Schaltstrom maximal 6A <230V !
Sortie relais Ry 3 et Ry 4 Relay output Ry 3 and Ry 4 Relais Ausgang Ry 3 und Ry 4
Tension de commutation maximale Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 30 VAC/DC buR
Courant de commutation maximal Max. switching current Schaltstrom maximal 6A
Sortie TOR Digital output Digitaler Ausgang =
Intensité de sortie maximale Maximum output current Maximaler Ausgangsstrom 0,6 A Abb /Fig. 9
Tension de sortie maximale Maximum output voltage Maximale Ausgangsspannung 30V —
Entrée TOR Digital input Digitaler Eingang
Tension nominale d'entrée Nominal input voltage Eingangsnennspannung 24V
Intensité nomivnale d"entrfée i Nominal input current Eingangsnennstrom i 8 mA (24 V) Q000 o | = |y | e
Plage de tensions d'entrée Eteinte  Input voltage range Off  Eingangsspannungsbereich Aus -3V..5V TARORE )
Plage de tensions d'entrée Allumée  Input voltage range On  Eingangsspannungsbereich Ein 15V..30V [mm?] [mm?] [mm?] [mm?] AWG
Caractéristiques générales General data Allg Daten
Indice de protection Degree of protection Schutzart 1P20 1 conductor 0,2-4 0.2-2.5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
Plage de température ambiante Exploitation ~ Ambient temperature range Operation  Umgebungstemperaturbereich Betrieb -25°C...60°C 2 conductors 0,2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75
Stockage/transport Storage/transport Lagerung/Transport  -40°C ...85°C .
Dimensions |/H/P Dimensions W/H/D Abmessungen B/H/T 71,6 mm/61 mm/90 mm Abb./Fig. 10
Humidité de I'air sans condensation  Humidity no condensation  Luftfeuchtigkeit nicht kondensierend  30...95 %

Conformité / Homologations Conformité CE

Conformance / approvals

CE-compliant  Konformitét / Zulassungen

CE-konform
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EV Charge Control

1. Advertencias de seguridad
@ Puede descargar la documentacion actual en la direccion www.phoenixcontact.net/catalog.

La instalacién, el manejo y el mantenimiento deben ser ejecutados por personal especializado, cualificado
en electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacion descritas. Para la instalacién y el manejo de
estaciones de carga para vehiculos eléctricos, cumpla las disposiciones y normas de seguridad vigentes
(también las normas de seguridad nacionales), asi como las reglas generales de la técnica. Encontrara los
datos técnicos de seguridad en este prospecto y en los certificados (evaluacion de conformidad y otras
aprobaciones, en caso necesario).

No esta autorizada la apertura o modificacion del equipo mas alla de su configuracion. Nunca repare Ud.
mismo el equipo, sustitiyalo por otro equivalente. Las reparaciones podra efectuarlas unicamente el
fabricante. Este no responde de los dafios derivados del incumplimiento de estas prescripciones.

El tipo de proteccion IP20 (IEC 60529/EN 60529) del equipo esta previsto para un entorno limpio y seco.
Detenga el equipo ante cargas mecéanicas y/o térmicas que superen los limites descritos.

2. Descripcion resumida

Modulo de interfaz para funciones de mando y supervision durante la carga de vehiculos eléctricos. El médulo
dispone de una interfaz de comunicacion, a través de la cual es posible leer o escribir datos de estado, asi
como sefiales de mando.

El equipo esta disefiado para la carga de vehiculos eléctricos en modo 3 segun la norma IEC 61851-1: carga
en una infraestructura de carga definida con funciones de comunicacién ampliadas opcionales.

Con el equipo se puede activar / desactivar el bloqueo de la estacién de carga dependiendo del estado.

3. Elementos de operacion y de indicacion
3.1 Bornes de tornillo (fig. 1)

1 LD Lock Detection  Entrada dig. confirmacion de bloqueo, activacién mediante conmutador
de config. 6

2 EN Enable Entrada dig. habilitacion de proceso de carga, activacién mediante
conmutador de config. 7

3 24V Power Salida con 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual Lock Entrada dig. bloqueo manual, activacion mediante conmutador de
config. 4y 9

5 XR External Release Entrada dig. estado del sistema F / disponibilidad de estacién de carga,
activacion mediante conmutador de config. 8

6 GND  Ground Tierra del sistema, conectada a tierra de proteccién

7 ER Error La salida dig. se activa cuando se producen errores
Error o estado E o estado F

8 LR Locking Request La salida dig. se activa mientras deba estar activo el bloqueo

9 VR Vehicle Ready  La salida dig. se activa cuando el vehiculo esta listo
EstadoCoD

10 GND  Ground Tierra del sistema, conectada a tierra de proteccién

1 CR Charger Ready La salida dig. se activa cuando la estacion de carga esta lista
Estado B y PWM conectados; estado C o D

12 24Va Power Entrada de alimentacion de las salidas con 24 V DC

13 A Reservado Reservado

14 B Reservado Reservado

15 PE Protective Earth  Tierra de proteccién

16 N Neutral Conductor neutro de red eléctrica

17 L Line Fase de red eléctrica 110 V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Proximity Sefial de comprobacién para capacidad de corriente segun IEC 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Bloqueo de salida de relé, configuracion mediante conmutador de config.

29,31 R2-R4 4y5

28 CP ControlPilot Sefal de interfaz para comunicacion de surtidor eléctrico / vehiculo (IEC
61851-1)

32,33 V1-V2 Ventilation Salida de relé de ventilador: el ventilador se conecta cuando se ha
alcanzado el estado D y las entradas y registros habilitados estan
activados

34,35 C1-C2 Contactor Salida de relé de proteccion: la tensién de red se conmuta al vehiculo a

través de un contactor externo cuando se ha alcanzado el estado C o D
y las entradas y registros habilitados estan activados.

3.2 Indicaciones de diagndstico y de estado (fig. 1)

20 Power verde encendido Hay tensién de alimentacion

parpadea Sistema en marcha
(2Hz)
23 Error rojo  encendido Error (estado E o F)

22 Connect amarill encendido Conector bloqueado

o
parpadea Conector enchufado
(2Hz)
21 Listo verde encendido El vehiculo se esta cargando (contactor entre red y vehiculo activada)
parpadea El vehiculo esta listo (estado C o D)
(2Hz)
3.3 Conmutador de configuracion (fig. 1)
19 1 Consulta PP ON: consulta PP, Case B, cable de carga con conector en la consola de carga
OFF: sin consulta PP, Case C, cable de carga conectado de manera fija
19 2 Evaluacion PP ON: rechazar conector/cable con poca capacidad de corriente

OFF: aceptar conector/cable con poca capacidad de corriente

19 3  Seleccion PP Sdlo relevante si 2 = ON
ON: rechazar conector/cable de 13 A
OFF: rechazar conector/cable de 13 Ay 20 A
19 4  Bloqueo ON: ejecutar bloqueo
OFF: no ejecutar bloqueo
19 5 Opciénde Solo relevante si 4 = ON
bloqueo ON: mecanismo de bloqueo, opcion 1
(R4aoVv, Motor DC: el motor de bloqueo se conecta brevemente. Para el bloqueo R1 a
R3a<24V) <24V (R2 permanece a 0 V) y para el desbloqueo R2 a <24 V (R1 permanece a
ov)
OFF: mecanismo de bloqueo, opcién 0
Electroiman elevador: R1-R3 esta activado (R1 a <24 V), mientras sea necesario
el bloqueo, R2-R4 permanece todo el tiempo en su estado fundamental (R2a 0 V)
19 6 Confirmacionde ON: evaluar confirmacion de bloqueo en entrada LD
bloqueo ON: no evaluar confirmacién de bloqueo en entrada LD
19 7  Habilitacion de ON: evaluar habilitacion de proceso de carga en entrada EN
proceso de OFF: no evaluar habilitacion de proceso de carga en entrada EN
carga
19 8  Disponibilidad ON: evaluar disponibilidad de estacién de carga en entrada XR
de estacion de  OFF: no evaluar disponibilidad de estacion de carga en entrada XR
carga
19 9 Bloqueo manual ON: evaluar bloqueo manual en entrada ML
OFF: no evaluar bloqueo manual en entrada ML
19 10 Habilitacibna  ON: evaluar bit de habilitacion en registro MODBUS

través de ETH  OFF: no evaluar bit de habilitacién en registro MODBUS
(25)

EV Charge Control

1. Instrugées de seguranca
E] A documentagéo atualizada pode ser baixada no endereco www.phoenixcontact.net/catalog.

* Ainstalacdo, operacdo e manutengao devem ser executadas por pessoal eletrotécnico qualificado. Siga as
instrucdes de instalagao descritas. Observar a legislacdo e as normas de seguranca vigentes para a
instalacéo e operacgao (inclusive normas de seguranca nacionais), bem como as regras técnicas gerais. Os
dados técnicos de seguranca devem ser consultados neste folheto e nos certificados (avaliagéo da
conformidade e, se necessario, outras certificagoes).

Né&o é permitido abrir ou alterar o equipamento além da configuragao da chave DIP. Nao faga reparos no
equipamento por conta prépria, mas substitua por um outro da mesma qualidade. Reparagdes s6 podem ser
efetuadas pelo fabricante. O fabricante ndo da garantia para danos surgidos pela violagao destas normas.
O grau de protec¢éo IP20 (IEC 60529 / EN 60529) do equipamento destina-se a um ambiente limpo e seco.
N&o submeta o equipamento a cargas mecanicas e/ou térmicas, que excedam os limites descritos.

2. Descricao breve

Médulo de interface para funcdes de comando e supervisdo ao carregar veiculos elétricos. O médulo dispde
de uma interface de comunicagéo pela qual os dados de status bem como sinais de comando podem ser lidos
e escritos.

O equipamento foi concebido para carregar veiculos elétricos no modo 3, conforme a norma IEC 61851-1.
Carregar numa infraestrutura definida de carga com fungdes estendidas, opcionalmente também de
comunicagao.

Dependendo do estado, com o equipamento é possivel ativar / desativar a trava do conector de carga.

3. Elementos de operacéo e indicacao
3.1 Bornes a parafuso (fig. 1)

1 LD Lock Detection  Entrada dig. resposta de travamento, ativagéo pelo interruptor de
config. 6
2 EN Enable - habilitar Entrada dig. liberagdo processo de carga, ativacdo pelo interruptor de
config. 7
3 24V Power Saida com 24 V DC max. 100 mA
4 ML Manual Lock - Entrada dig. travamento manual, ativagdo pelo interruptor de
Trava manual config.4e 9
5 XR External Release Entrada dig. status de sistema F / disponibilidade estacéo de carga,
- Liberagao ativagao pelo interruptor de config. 8
externa
6 GND  Ground Terra de sistema, conectado & terra de protecao
7 ER Error Saida dig. é atribuida quando um erro ocorrer
Falha ou Status E ou Status F
8 LR Locking Request Saida dig. é atribuida enquanto o travamento deve estar ativo
- Solicitagdo de
travamento
9 VR Vehicle Ready - Saida dig. é atribuida quando o veiculo estiver pronto
Veiculo pronto  Status C ou D
10 GND  Ground Terra de sistema, conectado & terra de protecao
1 CR Charger Ready  Saida dig. ¢é atribuida quando o carregador estiver pronto
Status B e PWM ligados; Status C ou D
12 24Va Power Entrada de alimentagdo com 24 V DC
13 A Reservado Reservado
14 B Reservado Reservado
15 PE Protective Earth  Terra de protegao
16 N Neutro Condutor neutro da rede de energia elétrica
17 L Line - Linha Fase rede de energia elétrica 110 V AC ... 240 V AC (L-N)
26 PX Proximity - Sinal teste para a capacidade de carga de corrente conforme IEC 61851-
Proximidade 1
27,30, R1-R3, Retaining - Travamento saida de relé, configuragéo via interr. de config. 4 e 5
29,31 R2-R4 Retencéao
28 CpP ControlPilot Sinal de interface para a comunicag&o coluna de carga/veiculo (IEC
61851-1)
32,33 Vi1-V2 Ventilagdo Saida de relé ventilador: Ligar ventilador ao alcancar status D e as
entradas e o registro estiverem ativos
34,35 C1-C2 Contactor Saida de relé contator: Ligar tenséo de rede para veiculo via contator

externo ao alcancar status C ou D e as entradas e o registro estiverem
ativos

3.2 Indicagdes de diagnéstico e de estado (fig. 1)

20 Power verde acende Tens&o de alimentagéo esta presente
pisca (2 Hz) Sistema esta funcionando
23 Error vermel acende Erro (estado E ou F)
ho
22 Connect amare acende Conector travado
lo
pisca (2 Hz) Conector plugado
21 Ready verde acende O veiculo é carregado (contator entre rede e veiculo acionado)
pisca (2 Hz) Veiculo pronto (estado C ou D)

3.3 Interrruptor de configuracao (fig. 1)

19 1 Interrogacdo PP ON: Interrogagéo PP, Case B, cabo de carga com conector na consola de carga
OFF: sem interrogagéo PP, Case C, cabo de carga firmemente conectado
19 2 Avaliagdo PP ON: Recusar conector/cabo com baixa capacidade de carga de corrente
OFF: Permitir conector/cabo com baixa capacidade de carga de corrente
19 3  Selecédo PP Sé relevante se 2 = ON
ON: 13 A Recusar conector/cabo
OFF: 13 A e 20 A Recusar conector/cabo
19 4  Travamento ON: Executar travamento
OFF: Nao executar travamento
19 5 Opcédode S6 relevante se 4 = ON
travamento ON: Mecanismo de travamento opg&o 1
(R4emoOV, Motor DC: O motor de travamento é desligado brevemente. Para o travamento, R1
R3em<24V) em=<24V (R2permanece 0 V) e para o destravamento, R2 em <24 V (R1
permanece em 0 V)
OFF: Mecanismo de travamento opgédo 0
Ima de elevagdo: R1-R3 sdo comandados (R1 em <24 V) enquanto o travamento
for necessario, R2-R4 permanecem o tempo todo no estado basico (R2 em 0 V)
19 6 Resposta do ON: Avaliar travamento na entrada LD
travamento OFF: Nao avaliar travamento na entrada LD
19 7 Liberagéo da ON: Avaliar liberag&o da operagéo de carregamento na entrada EN
operagéo de OFF: N&o avaliar liberagéo da operagéo de carregamento na entrada EN
carregamento
19 8 Disponibilidade ON: Avaliar a disponibilidade da estagéo de carga na entrada XR
estacao de OFF: N&o avaliar a disponibilidade da estacdo de carga na entrada XR
carga
19 9 Travamento ON: Avaliar travamento manual na entrada ML
manual OFF: Nao avaliar travamento manual na entrada ML
19 10 Liberagdovia  ON: Avaliar bit de liberagdo no registro MODBUS
ETH (25) OFF: N&o avaliar bit de liberagéo no registro MODBUS

EV Charge Control

1. Indicazioni di sicurezza
E] | documenti aggiornati possono essere scaricati all'indirizzo www.phoenixcontact.net/catalog.

 L'installazione, I'utilizzo e la manutenzione devono essere eseguiti da personale elettrotecnico qualificato.
Seguire le istruzioni di installazione descritte. Rispettare le prescrizioni e le norme di sicurezza valide per
l'installazione e I'utilizzo di stazioni di ricarica e veicoli elettrici (norme di sicurezza nazionali incluse), nonché
le regole tecniche generali. | dati tecnici di sicurezza sono riportati in queste istruzioni per I'uso e nei certificati
(valutazione di conformita ed eventuali ulteriori omologazioni).

Non & consentito aprire 0 modificare I'apparecchio, oltre che per scopi di configurazione. Non riparare da soli
I'apparecchio, ma sostituirlo con un dispositivo equivalente. Le riparazioni devono essere effettuate soltanto
dal produttore. Il produttore non € responsabile per danni dovuti a infrazioni.

Il grado di protezione IP20 (IEC 60529/EN 60529) dell'apparecchio & previsto per un ambiente pulito e
asciutto. Non sottoporre I'apparecchio ad alcuna sollecitazione meccanica e/o termica che superi le soglie
indicate.

2. Breve descrizione

Modulo Interface per funzioni di comando e monitoraggio durante la ricarica dei veicoli elettrici. Il modulo
dispone di un'interfaccia di comunicazione mediante la quale & possibile leggere e scrivere dati sullo stato e
segnali di comando.

Il dispositivo € concepito per la ricarica modo 3 di veicoli elettrici ai sensi della norma IEC 61851-1: ricarica con
infrastruttura di ricarica definita con funzioni di comunicazione ampliate, anche opzionali.

Con questo dispositivo € possibile attivare / disattivare la funzione di bloccaggio del connettore diricarica nella
stazione di ricarica a seconda delle circostanze.

3. Elementi di comando e visualizzazione
3.1 Morsetti a vite (fig. 1)

1 LD Lock Detection  Ingresso digitale messaggio di risposta per bloccaggio, attivazione
mediante commutatore di configurazione 6

2 EN Enable Ingresso digitale abilitazione per processo di ricarica, attivazione
mediante commutatore di configurazione 7

3 24V Power Uscita con 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual Lock Ingresso digitale bloccaggio manuale, attivazione mediante commutatore
di configurazione 4 e 9

5 XR External Release Ingresso digitale stato di sistema F / disponibilita stazione di ricarica,
attivazione mediante commutatore di configurazione 8

6 GND  Ground Terra di sistema, collegata alla terra di protezione

7 ER Error L'uscita digitale viene attivata se si verificano errori
Errore oppure stato E oppure stato F

8 LR Locking Request L'uscita digitale viene attivata per tutta la durata del bloccaggio

9 VR Vehicle Ready  L'uscita digitale viene attivata quando il veicolo & pronto
Stato C oppure D

10 GND  Ground Terra di sistema, collegata alla terra di protezione

1" CR Charger Ready  L'uscita digitale viene attivata quando la stazione di ricarica & pronta
Stato B e PWM inserito; stato C oppure D

12 24Va Power Ingresso di alimentazione delle uscite con 24 V DC

13 A Riservato Riservato

14 B Riservato Riservato

15 PE Protective Earth  Terra di protezione

16 N Neutro Conduttore neutro rete elettrica

17 L Line Fase rete elettrica 110 V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Proximity Segnale di prova per portata di corrente ai sensi di IEC 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Uscita di relé, bloccaggio configurazione mediante commutatori di

29,31 R2-R4 configurazione 4 e 5

28 CP ControlPilot Segnale di interfaccia per comunicazione colonnina di ricarica/veicolo
(IEC 61851-1)

32,33 V1-V2 Ventilation Uscita di relé ventilatore: accendere il ventilatore quando viene raggiunto
lo stato D e i registri e gli ingressi abilitati sono attivi

34,35 C1-C2 Contactor Uscita di relé contattore: commutare mediante un contattore esterno la

tensione di rete del veicolo una volta raggiunto lo stato C o D e una volta
attivi i registri e gli ingressi abilitati.

3.2 Indicazioni di stato e di diagnostica (fig. 1)

20 Power verde siaccende Tensione di alimentazione presente
Lampeggia (2 Hz) Sistema in esecuzione
23 Error rosso siaccende Errore (stato E oppure F)
22 Connect giallo siaccende Connettore bloccato
Lampeggia (2 Hz) Connettore inserito
21 Ready verde siaccende Il veicolo viene ricaricato (il contattore tra rete e veicolo viene

comandato)
Lampeggia (2 Hz) Veicolo pronto (stato C oppure D)

3.3 Commutatore di configurazione (fig. 1)

19 1 Richiesta PP ON: richiesta PP, Case B, cavo diricarica con connettore collegato alla console di
ricarica
OFF: nessuna richiesta PP, Case C, cavo di ricarica collegato saldamente
19 2 Valutazione PP ON: rifiuta connettore/cavo con portata di corrente minore
OFF: accetta connettore/cavo con portata di corrente minore
19 3  Selezione PP Rilevante solo se 2 =0N
ON: rifiuta connettore/cavo da 13 A
OFF: rifiuta connettore/cavo da 13 Ae da 20 A
19 4  Bloccaggio ON: bloccare
OFF: non bloccare

19 5  Opzione di Rilevante solo se 4 = ON
bloccaggio ON: meccanismo di bloccaggio opzione 1
(R4su0V, Motore DC: il motore di bloccaggio viene inserito per un breve lasso di tempo. Per
R3su<24V) il bloccaggio di R1 su <24 V (R2 rimane su 0 V) e lo sbloccaggio di R2 su <24 V

(R1 rimane su0V)

OFF: meccanismo di bloccaggio opzione 0

Elettromagnete di sollevamento: R1-R3 continua a essere comandato (R1 su
<24 V) per il tempo necessario per il bloccaggio, R2-R4 rimane per tutto il tempo
allo stato iniziale (R2 su 0 V)

19 6 Messaggiodi  ON: valutare il messaggio di risposta relativo al bloccaggio sull'ingresso LD
risposta OFF: non valutare il messaggio di risposta relativo al bloccaggio sullingresso LD
bloccaggio

19 7 Abilitazione ON: valutare abilitazione procedura di ricarica ingresso EN
procedura di OFF: non valutare abilitazione procedura di ricarica ingresso EN
ricarica

19 8  Disponibilita ON: valutare la disponibilita della stazione di ricarica sull'ingresso XR
stazione di OFF: non valutare la disponibilita della stazione di ricarica sull'ingresso XR
ricarica

19 9  Bloccaggio ON: valutare il bloccaggio manuale sull'ingresso ML
manuale OFF: non valutare il bloccaggio manuale sullingresso ML

19 10 Abilitazione ON: valutare il bit di abilitazione nel registro MODBUS
mediante ETH  OFF: non valutare il bit di abilitazione nel registro MODBUS
(25)
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3.4 Interfaces / conmutadores (fig. 1)

18 Reset Apretando una vez el pulsador de reinicializacién (reset), el sistema se reinicia, todas
las salidas se colocan en su estado fundamental y comienza de nuevo la evaluacion de
las entradas.

Manteniendo apretado el pulsador de reinicializacion (reset) durante mas de 10
segundos, se restablecen todas las variables de sistema que fueron modificadas a
través de la interfaz web o la interfaz MODBUS, incluyendo las configuraciones de
comunicacién para la conexion a través de ETH (25).

24 Preset Charge Conmutador selector para el ajuste de un valor por defecto / maximo para la sefial PWM

Current en CP al inicio o en caso de que se haya previsto una comunicacion externa.
Valores definidos: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70A,80 A
"Dig." indica que se requiere exclusivamente comunicacién digital.
25 ETH Interfaz de comunicacion (Ethernet / servidor web / MODBUS TCP)

4. Montaje/desmontaje. (fig. 2)

4.1 Montaje

Coloque el equipo desde arriba sobre el carril. Presione el equipo por la parte frontal en direccion a la superficie
de montaje hasta que encaje de forma audible.

4.2 Desmontaje

Con un destornillador, alicates de punta o similares, tire de la brida de bloqueo hacia abajo. Doble el borde
inferior del equipo separandolo un poco de la superficie de montaje. Extraiga el dispositivo del carril tirando en
diagonal hacia arriba.

3.4 Interfaces / interruptores (fig. 1)

18 Reset Apertar uma vez a tecla Reset reinicia o sistema, reseta todas as saidas para o estado

basico e reinicia a avaliagdo das entradas.

Manter a tecla Reset pressionada por mais de 10 segundos reseta todas as variaveis

de sistema que foram alteradas pela interface web ou pela interface MODBUS,

inclusive os ajustes de comunicagdo para a conexao via ETH (25).

24 Preset Charge Seletor para ajustar um valor padrao / maximo para o sinal PWM em CP ao iniciar e no
Current - Pré-  caso de ndo houver previsdo de comunicagdo externa.

selecé@o Valores definidos: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70A,80 A
corrente de "Dig" indica que somente comunicag&o digital é exigida.
carga

25 ETH Interface de comunicacéo (Ethernet / Webserver / MODBUS TCP)

4. Montagem/Desmontagem (fig. 2)

4.1 Montagem

Instale o equipamento por cima sobre o trilho de fixag&o. Pressione o equipamento na frente, no sentido da
area de montagem, até ouvir o encaixe.

4.2 Desmontagem

Com uma chave de fenda, alicate de ponta ou outra ferramenta semelhante, remova a lingueta de travamento
para baixo. Desvie a borda inferior do equipamento um pouco da area de montagem. Retire o equipamento do
trilho de fixagao, movendo para cima.

4.3 Conexao da fonte de alimentacao (fig. 1)

3.4 Interfacce / interruttori (fig. 1)

18 Reset Premendo una volta sul pulsante reset si riavvia il sistema, tutte le uscite vengono
riportate allo stato iniziale e viene riavviata la valutazione degli ingressi.

Tenendo premuto il tasto reset per oltre 10 secondi vengono ripristinate tutte le variabili
di sistema modificate mediante I'interfaccia web o l'interfaccia MODBUS, comprese le
impostazioni di comunicazione per il collegamento mediante ETH (25).

24 Preset Charge Selettore per I'impostazione di un valore di default/ massimo per il segnale PWM su CP

Current all'avvio e nel caso in cui non sia prevista comunicazione esterna.
Valori definiti: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A,20 A, 32 A,63A,70A, 80 A
"Dig" indica che e richiesta esclusivamente la comunicazione digitale.
25 ETH Interfaccia di comunicazione (Ethernet / server web / MODBUS TCP)

4. Montaggio/smontaggio (fig. 2)

4.1 Montaggio

Posizionare I'apparecchio sulla guida di supporto dall'alto. Spingere I'apparecchio sul lato anteriore in direzione
della superficie di montaggio finché non si innesta.

4.2 Smontaggio

Con un cacciavite, una pinza a punta o altro estrarre verso il basso la linguetta di arresto. Piegare il bordo
inferiore dell'apparecchio sulla superficie di montaggio. Rimuovere I'apparecchio in obliquo verso I'alto dalla
guida di supporto.

4.3 Connessione della tensione di alimentazione (fig. 1)

Alimentare il dispositivo con la tensione di alimentazione mediante i morsetti 16 (N), 17 (L) e 15 (PE).
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4.3 Conexion de la tensién de alimentacion (fig. 1) Suprir a tenséo de alimentag&do por meio dos bornes 16 (N), 17 (L) e 15 (PE) para o aparelho. - Abb./Fig. 6
Suministre al equipo tension de alimentacion a través de los bornes 16 (N), 17 (L) y 15 (PE). _ 5. Esempi di collegamento
. .. 5. Exemplos de conexéo A Le cariche statiche possono danneggiare gli apparecchi elettronici. Prima di aprire e
5. Ejemplos de conexion A Cargas estéticas podem danificar equipamentos eletrénicos. Descarregue a carga elétricade  (1,A configurare I'apparecchio scaricare la carica elettrica del vostro corpo. Per questo scopo
A Las cargas estaticas pueden dafiar los equipos electrénicos. Antes de abrir y configurar el Ata\ seu corpo antes de abrir e configurar o equipamento. Para isso, toque uma superficie aterrada, toccate una superficie collegata a terra, ad es. la custodia metallica del quadro elettrico!
Atad\ equipo, descargue la carga _eléctrica de su cuerpo. Para ello, toque una superficie puesta a por ex. a caixa metalica do quadro de comando! Tra i vari tipi di cablaggi sono possibili i seguenti. Ulteriori informazioni sono disponibili nella scheda tecnica
tierra, p.ej. la carcasa metdlica del armario de distribucién. As seguintes ligagdes sdo possiveis, entre outras. Outras informagées encontram-se respectiva nafolhade  all'indirizzo www.phoenixcontact.com.
Entre otros, son posibles los cableados que se indican a continuacion. Encontrara mas informacién en laficha ~ dados em www.phoenixcontact.net/catalog. —
de datos en www.phoenixcontact.net/catalog. " "y Vedere |Descrizione
_ _ Vide Descrigédo Fig. 4 Case C: il cavo di ricarica & collegato saldamente.
Véase | Descripcion Fig. 4 Case C: O cabo de carga esta firmemente conectado. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se sull'ingresso EN & presente un valore di 24 V, on i!!i!!!!!!
Fig. 4 Case C: El cable de carga esta conectado de manera fija. O processo de carga inicia automaticamente se a entrada EN estiver com 24 V, se houver uma in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D. o
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando la entrada EN esta a 24 V, hay una conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. Fig. 5 Case C: il cavo di ricarica & collegato saldamente. Eesu ! b
conexion correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D. Fig.5 |Case C: O cabo de carga esta firmemente conectado. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se & stato impostato il registro di abilitazione
Fig. 5 Case C: El cable de carga esta conectado de manera fija. O processo de carga inicia automaticamente se o registro de liberagéo estiver colocado pela mediante l'interfaccia Ethernet, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando el registro de habilitacion ha sido activado interface ethernet, se houver uma conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C lo stato C o D.
através de la interfaz Ethernet, hay una conexion correcta con el vehiculo y después de ouD. Fig. 6 Case B: le portate di corrente del cavo e dei connettori vengono determinate.
reconocerse el estado C o D. Fig.6  |Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e dos conectores sao determinadas. Opzione A: un cavo di ricarica con portata di corrente di 13 A oppure 20 A non viene accettato. <2av
Fig. 6 Case B: Se ha determinado la capacidad de corriente del cable y el conector. Opcéao A: Um cabo de carga com uma capacidade de carga de corrente de 13Aou20A é Opzione B: un cavo di ricarica con portata di corrente di 13 A non viene accettato. Dvl "
Opcioén A: Se rechaza un cable de carga con capacidad de corriente de 13 A 6 20 A. recusado. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono <230V
Opcioén B: Se rechaza un cable de carga con capacidad de corriente de 13 A. Opcéo B: Um cabo de carga com uma capacidade de carga de corrente de 13 A é recusado. soddisfatte, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D. ;&gi
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad O processo de carga inicia automaticamente se as op¢oes de capacidade de carga de corrente Fig. 7 Con bloccaggio connettori e
de corriente, hay una conexion correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o estiverem satisfeitas, se houver uma conex&@o concreta ao veiculo e depois de detectar o estado Case B: le portate di corrente del cavo e dei connettori vengono determinate. PE ::3;:
D. CouD. Opzione di bloccaggio 0: attuatore elettromagnete di sollevamento
Fig.7 Con bloqueo de conector Fig.7 Com travamento do conector Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono a
Case B: Se ha determinado la capacidad de corriente del cable y el conector. Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e dos conectores sdo determinadas. soddisfatte, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D. Abb./Fig. 7
Opcion de blogueo 0: actuador de electroiman elevador Fungéo de travamento 0: Atuador imé& de elevagéo Fig. 8 Con bloccaggio connettori e messaggio di risposta del bloccaggio.
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad O processo de carga inicia automaticamente se as opgoes de capacidade de carga de corrente Case B: le portate di corrente del cavo e dei connettori vengono determinate. NL
de corriente, hay una conexion correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o estiverem satisfeitas, se houver uma conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado Opzione di bloccaggio 1: attuatore motore DC
D. CouD. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono
Fig. 8 Con bloqueo de conector y confirmacién de bloqueo Fig. 8 Com travamento do conector e resposta do travamento. soddisfatte, se viene visualizzato il bloccaggio sull'ingresso LD, in caso di collegamento corretto
Case B: Se ha determinado la capacidad de corriente del cable y el conector. Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e dos conectores sdo determinadas. al veicolo e una volta riconosciuto riconosciuto in seguito lo stato C o D. r
Opcioén de bloqueo 1: actuador de motor DC Funcgéo de travamento 1: Atuador motor DC Fig. 9 Con bloccaggio connettori e feedback del bloccaggio. Ur@o R |
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad O processo de carga inicia automaticamente se as op¢des de capacidade de carga de corrente Case B: le portate di corrente del cavo e dei connettori vengono determinate. SEN
de corriente, en la entrada LD se muestra el bloqueo, hay una conexion correcta con el vehiculo y estiverem satisfeitas, se o travamento for indicado na entrada LD, se houver uma conexao Opzione di bloccaggio 1: attuatore motore DC I
después de reconocerse el estado C o D. concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. Abilitazione alla ricarica mediante controllore esterno e messaggio di errore al controllore esterno. on
Fig. 9 Con bloqueo de conector y confirmacion de bloqueo Fig. 9 Com travamento do conector e resposta do travamento. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono i!!iii!!!! oFF
Case B: Se ha determinado la capacidad de corriente del cable y el conector. Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e dos conectores s&o determinadas. soddisfatte, se l'ingresso EN presenta 24 V, se viene visualizzato il bloccaggio sull'ingresso LD, in £ GhargeContel 1 10
Opciodn de bloqueo 1: actuador de motor DC Func&o de travamento 1: Atuador motor DC caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto riconosciuto in seguito lo stato C
Habilitacion de carga mediante mando externo y sefalizacién de errores a mando externo. Liberacgéo de carga por sistema de comando externo e mensagem de erro ao sistema de oD
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad comando externo. a: contattore di carico d: connettore femmina colonnina di ricarica
de corriente, laentrada EN estd a24 V, en la entrada EN se muestra el bloqueo, hay una conexién O processo de carga inicia automaticamente se as opgdes de capacidade de carga de corrente - - n — n
correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D. estiverem satisfeitas, a entrada EN estiver em 24 V, se o travamento for indicado na entrada LD, b pgrmenere la proceduradi | e: connettore femmlna colonnina di ricarica con bloccaggio
a: Contactor de carga d: Hembra de conexién en el surtidor eléctrico se houver uma conex&o concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. rl.carlca m o ilettrom;gne;e di slollevalmenlto e o -
b: Permitir el proceso de carga | e: Hembra de conexion en el surtidor eléctrico con bloqueo por a: Contatos de carga d: Tomada na coluna de carga zﬁ;;o:nqsa%rieri?;?;a ° élgtc;?;rio?orfe merzg]:aggiznc;l:zp(;sr;ganca conmloseasle
electroiman elevador b: Permitir o processo de carga | e: Tomada na coluna de carga com travamento do iméa de
¢: Conector macho en el f: Hembra de conexién en el surtidor eléctrico con bloqueo por elevagéo
surtidor eléctrico motor eléctrico y confirmacion C: Conector na coluna de carga | f: Tomada na coluna de carga com travamento do motor elétrico
e resposta
Abb./Fig. 8
Tipo Cédigo  Tipo Cédigo  Tipo Cod. art. EM-CP-PP-ETH 2902802 SR e
Alimentacién Alimentacao Alimentazione =
Margen de tension nominal de entrada Faixa de tensao nominal de entrada Tensione di ingresso nominale 110VAC...240VAC
Margen de tension de entrada Faixa de tenséo de entrada Range tensione d'ingresso 95V AC...264 VAC
Absorcion max. de corriente Consumo de corrente maximo Corrente assorbita massima 40 mA
Gama de frecuencias Faixa de frequéncia Frequenza 45Hz...65Hz
Interfaz Ethernet, 100Base-TX segun IEEE 802.3u / 10 Base-T segtin IEEE Interface Ethernet, 100Base-TX conforme IEEE 802.3u / 10 Base-T Interfaccia Ethernet, 100Base-TX a norma IEEE 802.3u/ 10 Base-T a norma CONTAC
802.3 conforme IEEE 802.3 |IEEE 802.3 ” i!!iiii!!! orF
Tipo de conexion Hembra RJ45  Tipo de conexao Suporte RJ45  Collegamento Connettore femmina RJ45 £ Charge ool 1 10
Velocidad de transmision Taxa de transmissao Velocita di trasmissione 10/100 MBit/s ™!
Longitud de transmision con cable de datos apantallado, de par trenzado ~ Comprimento de transmissdo  Com condutor de dados blindado, par-trangado  Lunghezza di trasmissione con linea dati schermata, twisted pair ~ 100 m g
Salidaderelé C;o,y Vo Relé saidaCy,e Vo Relé uscitaCy e Vq o 900 509
Potencia de conmutacion maxima Poténcia ligada maxima Max. potenza commutabile 1500 VA <oy H
Tension de conmutacion maxima Tensao de comutagdo maxima Max. tensione commutabile 250 VAC “vl“m \ \‘
Corriente de conmutacion maxima Corrente de comutagdo maxima Max. corrente d'inserzione 6A <230V !
Salidaderelé Ry 3y Ry 4 Relé saidaCy3eVy, Relé uscitaRy3e Ry 4
Tension de conmutacion maxima Tensao de comutagdo maxima Max. tensione commutabile 30 VAC/DC buR
Corriente de conmutacion maxima Corrente de comutagdo maxima Max. corrente d'inserzione 6A
Salida digital Saida digital Uscita digitale
Corriente maxima de salida Maxima corrente de saida Corrente di uscita massima 0,6 A Abb /Fig. 9
Tension de salida maxima Tensao de saida maxima Tensione in uscita massima 30V —=
Entrada digital Entrada digital Ingresso digitale
Tension nominal de entrada Tensao nominal de entrada Tensione nominale d'ingresso 24V
Corriente nominal de entrada Corrente nominal de entrada Corrente nominale di ingresso 8 mA (24 V)
Margen de tension de entrada off  Faixa de tensdo de entrada Desligado  Range tensione d'ingresso Off -3V..5V %—%%—? == -2:| —
Margen de tensién de entrada on Faixa de tensdo de entrada Liga Range tensione d'ingresso On 15V..30V [mm?] [mm?] [mm?] AWG
Datos generales Dados Gerais Dati generali
Grado de proteccion Grau de protegao Grado di protezione 1P20 1 conductor 0,2-4 0.2-2.5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
Margen de temperatura ambiente Funcionamiento  Faixa de temperatura ambiente Operagdo  Range temperature Funzionamento  -25°C ... 60 °C 2 conductors 0,2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75 - R
Almacenamiento/transporte Armazenamento/transporte Immagazzinamento/trasporto  -40°C ... 85 °C .
Dimensiones An./ Al./ Pr. Dimensoes L/A/P Dimensioni L/A/P 71,6 mm/61 mm/90 mm Abb /Fig. 10
Humedad del aire sin condensacion  Umidade do ar ndo condensado  Umidita senza formazione dicondensa  30...95 %

EPHGNIX
ICONTACT



PYCCHIV TURKCE

EV F =SS
1. RERTR
E] #&718] A www.phoenixcontact.net/catalog & & #HHIE 1.

c REUBSARTHTERRE, REMELE. FEFRENE. RESREENETEHN, 2NET
BEAMAENZEICE (BFEERZEMN) NESEARZN. HRORAZEEIRNTREERFINER
(FmiE A R — B TS S I ANIAGE) .

» MEBHIMBEASHESARKEE, HPATEBERE  ARSREHTER. BRIIERERTISE/HTT
7. HIERX E NS RHLE T SEEIRIAR A 5 E.

+ & IP20 BiiPE4 (IEC 60529/EN 60529) i Fi&EM TRIVIAE. Zk& T EMTBIMm
MERBIGME NS / HFh AT,

2. #RiR

%ﬁi?g?ﬂ@@ﬁ%ﬁ%ﬂm%%EDﬁﬁaﬁﬁﬁﬁéﬁ%ﬁ%ﬂ,E¢§Dﬂﬁ%§&ﬁ&@ﬁ%

SHBLUAERBS,

ZREMNZITEM T IEC 61851-1 A% 3 - ANEN. B RETUEMANBENENTREEL

RE.
MBI PARBRERTS, #OE / KRR g R R,
3. BRIESETR

31 IB4TIERERE (E1)
1 LD B2l ATASIRBNRTAN, BEESTTX 6 3E
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3 24V  Power 24V DC fyfdl, &A®BARHN 100 mA
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8 LR PR REFRENY, BFrHts—EWwRE
9 VR TR EHRENRFR LR E
K& C=HD
10 GND  f#tth Rk, SRIPEDEAEE
11 CR FEEB AR BN RT R RRE
REBHPWM ARG ; RAECHD
12 24 Va Power 24V DC HiH B ERA
13 A RE RER
14 B RE RE
15 PE RIp R RipMERE
16 N i RS, T4
17 L “H FLAEAL 110 V AC ...240 V AC (L-N)
26 PX R X HABRMRESTE IEC 61851-1 #7
27,30, R1-R3, EE e IRE A, BITASTTX 4 715 BE
29,31 R2-R4
28 cP ;%rétrolpnot (2 BTFBERB/ FHEOES (EC 61851-1 74)
1%5)
32,33 V1V2 &R BREBHBFHE AZRS DK, URBANBATNTRBIET

BIRSH, FFRBREE.
BRI AR Ak e B IAEIIRZS C B D Y, MK BARMATICRESE
BEFBRTSH, BTSN T LR EEREENE,

34,35 C1-C2 izfimad

32 PWIHREETR (E1)
20 iR FE N FHRHEE
RiF (2Hz) REEAEET
23 iR a4 [k #Hix (RESEZHP)
22 ¥ HE K RS B
Atk (2Hz) ELEHEA
21 géﬁ ST FRMEERE (FEANEZ AR B REMIBEHIR)
NtF (2Hz) FE#HHZE (RECHD)
3.3 AXAX (E1)
19 1 PPER FF PP ER, BXER, WlEkMITBHBHETBEHR L
XL PPER, CEIER, ZTHBHWETLERE
19 2 PPIL T REZHRERNEL
I EZERERMYEK
19 3 PP REH2=-0N (P B, 7HEX
TR 13 AGRE / B
% FIEZ 13 AF120 A 9ISk / B4
19 4 A FF L BATIR B
% ¢ RAFTIR B
19 5 HHHER REH4=-0N () B, 7HEX
(RAEOV,  FF: MABIHMEI 1

(R3E 24V, SRERHL : BERHIEE BEh. R1 E<24VATHAY R2FEHEOV), R2E
<24V ATAS RIRFEOV)
ERiE Ik )
RABE . (HR1E<24VH) REFNLE, RI-R3ERFEEH, R2-R4 U—
HERFEEMRES R2EOV)

19 6  FABIREK o IHER A E LR R BR R
% NHEMABTE LR AHR R
19 7 REIixsdR 7 iHEEsREEREAAEN
* NG EH TR EEA EN
19 8 FEEIMTAMN 1 IHATBEIENTAERA XR
% T DA IS AERA XR
19 9 FEAH T IHEF A SiEmA ML
% NIHEF AP ML
19 10 &4 ETH FF © 1¥{d MODBUS iC £ R BATT
(25) /=H % NiH#& MODBUS ek NN EAFT

3apAgHoe YCTPOWUCTBO 18 anekTpomo6uneit EV Charge Control

1. MpaBuna TexHMKM 6e3onacHoCTn
E] AKTyanbHyl0 JOKYMEHTaLMIO MOXHO CKayaTb No cebinke:www.phoenixcontact.net/catalog.

MoHTam, TeXOSCﬂy)KMBaHMe W TeXyXxo A0/IHHbl BbINO/HATL KBaﬂMq)ML[MpOBaHHbIS cneyuanncTbl No
9NIEKTPOTEXHUYECKOMY 060pyA0BaHMI0. CobtoAaTh NPUBEAEHHBIE MHCTPYKLUMU MO MOHTaY. [Mpy MOHTaXKe 1
9KCMyaTaunmn 3apagHbIX YCTPOMCTB AJ1s 3NEKTPOMOGKUAEN cobntoaaThb AeMCTBYIOWME TPEGOBAHMA U NpeanucaHus
no TexHuKe 6e3onacHocT (BKI‘I. HauuoHasbHble NpeAnucaHnA no TeXHUKe 6630ﬂaCHOCTM), aTaKKe 06L|J.l46
Tpe6oBaHusA, HEO6X0ANMbIe NpU paboTe ¢ TeXHUKOW. CBefeHWA 0 6e30NacHOCTU COAEPKATCSA B JAHHON MHCTPYKLUKU
1 cepTudMKaTax (cepTudurKaT 06 OLeHKe COOTBETCTBUA, NPU HEOGXOAUMOCTU AOMNONHUTEIbHBIE CEPTUDUKATI).
3anpeLyaeTcs OTKpbIBaTb UKW U3MEHATL YCTPOMCTBO, 3a UCKIOYEHUEM KOHDUIrypupoBaHus. He peMoHTUpyiiTe
yCTpOFICTBO CaMOCTOATE/IbHO, a 3aMeHsAlTe ero Ha aHaslorMyHoe. PeMoHT BNpase BbIMONHATb TOJIbKO U3FOTOBUTE/1b.
M3roToBuUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a ylep6 B pesynbTaTe HeCO6MI0ASHUA NPeAnUCaHiA.

CreneHb 3awwmTsl IP20 (IEC 60529/EN 60529) ycTpoiicTBa npeycMaTpuBaeT UCMOIb30BaHWE B YCIIOBUAX YACTON U
cyxoli cpeabl. He nogsepraiite yCTPOMCTBO MEXaHUYECKUM U/WIK TEPMUYECKUM Harpy3Kam, NpeBbillatolmum

y npeq -

2. KHpatkoe onucaHue

WHTepdelicHbIi Moay b ANA GYHKLUMIA ypaBAeHWUA U KOHTPOAA NpY 3apsAKe a/1eKTpoMobuneit. Moaysb o6nagaet
KOMMYHUKaLMOHHbBIM UHTEPhENCOM, Yepes KOTOPbIA MOMXHO OCYLLECTBAATL 3aMWChb U CYUTIBAHUE AAHHbIX O
COCTOSIHWW, & TaKKe yNpaBAAoLWMX CUranos.

Mpn6op npeaHasHayYeH ANs 3apAAKK 3NeKTpoMobuneit B pexume 3 corn. MK 61851-1: 3apaaKa B onpeseneHHon
MHPaCTPYKType 3apAAKM C PACLLMPEHHBIMU, OMLIMOHANILHO TaKIKE KOMMYHUKALMOHHBIMU BYHKLUMAMU.

Mpw nomoLLy NpuGopa BO3MOMKHA, B 3aBUCMMOCTHU OT COCTOSIHUA, aKTUBaLMA / AeaKTuBaLWA 6J0KMPOBKU 3apALHOro
WwTencens B 3apAAHON CTaHLMK.

3. dNemeHTbI ynpaBsieHUA U UHAURaLluun
3.1 BuHTOBbIE KNEemmbl (Puc. 1)

1 LD Lock Detection Lindp. BBOA - 06paTHaA CUrHaIM3auma - 6/I0KMPOBKa, aKTUBaUuMsA Yepes
KOHUr. NnepexioyaTens 6

2 EN Enable Lindp. BBOA - aKTUBaLMA NpoLecca 3apAAK1, aKTUBaLMA Yepes KOH K.
nepekntoyarens 7

3 24B Power BbiBog ¢ 24 B nocT. ToKa, makc. 100 MA

4 ML Manual Lock Lincdp. BBOA - py4Han 6/10KMPOBKA, aKTUBALMA Yepes KOHDMUT.
nepexno4arenb 4 n 9

5 XR External Release  Lindp. BBog - cOCTOAHME CUCTEMBI F / FOTOBHOCTb 3apAAHOM CTaHLMH,
aKTUBALMA Yepes KOHMUT. neperioyaTens 8

6 GND O6LWwuit NPOBOAHWK BblBOA "CHCTEMHARA 3eMNA", CBA3b C 3aLLUTHBIM 3a3eMIEHUEM

7 ER Error Lindp. BbIBOA NOAKNIOYAETCA, €CNIM BO3HUKAET OLIMBKa
OwwbKa nnum cratyc E nam cratyc F

8 LR Locking Request  Lincp. BbIBOA NOAK/MIOYEH, NOKA 6J0KMPOBKA AOKHA GbiTb aKTUBMpPOBaHa

9 VR Vehicle Ready Lindp. BbIBOA NOAKNIOHATCA, KOrAa 3/1€KTPOMOGU/Ib FOTOB
Cratyc Cunn D

10 GND O6wuii npoBoAHKK BbiBog "cucTemMHas 3emns", CBA3b C 3alWMTHLIM 3a3eM/IeHneM

11 CR Charger Ready Lindp. BbiBOA NOAKO4AETCA, KOrAa 3apAAHan CTaHUMA rotosa
Cratyc B u PWM BratoyeHsl; ctatyc C unmn D

12 24Ba Power BBoga nuTaHus Ha BbiBOAbI C 24 B nocT. ToKa

13 A 3apesepBrpoBaHo 3ape3epBUpPOBaHO

14 B 3BapesepBupoBaHo 3ape3epB1MpPOBaHO

15 PE Protective Earth 3awuTHOE 3a3emneHne

16 N Neutral HyneBoii npoBog anekTpoceTn

17 L Line da3za anekTpoceTn 110 B nepem. ToKa ... 240 B nepem. Toka (L-N)

26 PX Proximity McnbiTaTenbHbl CUrHan A/1f Harpy304HOM CNOCOBGHOCTH NO ToKy corl. MK
61851-1

27,30, R1-R3, Retaining PeneiiHbli1 BbIXog, - 6OKMPOBKA, KOHBUIYpaLMA C MOMOLLbIO KOHGUT.

29,31 R2-R4 nepexntoyarteneit 4 u 5

28 CcP ControlPilot CwurHan Ha uHTepdeiice Ans CBA3M: 3apAAHAA KONOHKa/aNeKTPOMOGKUb (MIK
61851-1)

32,33 V1-V2 Ventilation PeneiiHblii BbIXOA BEHTUNATOPA: BEHTUNATOP BK/IKOYEH, EC/IM AOCTUMHYT CTaTyC
D 1 ponyuieHHbIe BXOAb! U PErUCTPbI aKTUBHbI

34,35 C1-C2 Contactor PeneiiHbli1 BbIXOJ, KOHTAKTOPA: CETEBOE HANPAXKEHUE NOJAETCA Ha

3/1IEKTPOMOGU/Ib Yepe3 BHELLHWI KOHTAKTOP, C/M AOCTUrHYT cTaTtyc C uan D
1 AONYLEHHbIE BXO/AbI M PErUCTPbI AKTUBHBI.

3.2 Pabouue COCTOAHUA U fUarHocTU4Yeckue coobuenua (Puc. 1)

20 CoeanH 3eneH roput OneKTponuTaHue NpeaycMoTpPeHo

eHve bl
aKTWUBHO
muraet (2 My) Cuctema pabotaeT
23 Error KpacH ropur OwwubKa (coctosHune E nnm F)
bl
22 Connect ent roput LLiTekep 3a610KkMpoBaH
b

muraet (2 Mu)
21 Ready/ 3eneH roput
roToBO bl

LLITekep ycTaHOBNEH
3ﬂeKTp0M06MI'Ib 3apAmaeTca (KOHTaI-(TOp MexXay ceTbio 1
9/1IeKTOMOBM/IEM aKTUBMUPOBAH)

muraet (2 My)  OnexkTpomobunb rotos (coctosHue C nnm D)

3.3 Mepekrntoyarenn KoHpUrypaumii (Puc. 1)

19 1 PP-3anpoc ON/BHA: PP-3anpoc, Case B, 3apapHbli1 Kabesb CO LUITEKEPOM B 3apAAHOI KOHCONU
OFF/BbIKJ1: PP-3anpoc otcyTcTByeT, Case C, 3apaaHblit Kabesb EeCTKO NOACOEAUHEH
19 2 PP-aHanus ON: wreKep/Kabenb C Manoi Harpy304HOM CMOCOBHOCTM MO TOKY OTHIOHATL
OFF: wreKep/Ka6esb ¢ Masoi Harpy304HO COCOBHOCTM MO TOKY AONYCKaTh
19 3 PP-BbIGOp PeneBaHTHO To/bKO, ecin 2 = ON
ON: 13 A wreKep/Kabenb OTKIOHATb
OFF: 13 A1 20 A wTeKep/Kabenb OTK/IOHATb
19 4 Bnokuposka ON: BbINONHUTL 6/10KUPOBKY
OFF: BNOKMUPOBKY He BbINOHATL
19 5 Onuus PeneBaHTHO TO/bKO, eciv 4 = ON
6/I0KUPOBKHM ON: MexaHn3m 6/10KMPOBKMU - onuua 1
(R4Ha 0B, OneKTpoABUraTeNib NOCTOAHHOIO TOKA: 6JI0KUPYIOLWWIA ABUraTe b BAOYAeTCA
R3 Ha <24 B) KpaTKoBpeMeHHo. Ana 6n10kmMpoBku R1 Ha <24 B (R2 octaetcs Ha 0 B) n ansa
nebnokvposku R2 Ha <24 B (R1 ocTaetcs Ha 0 B)
OFF: MexaH13m 6710KMpPOBKY - onuus 0
CunoBoii anektpomarnut: R1-R3 aktuBMpoBaH cTonbKo (R1 Ha <24 B), cKoNbKO
Heobxoauma 6noknpoBKa, R2-R4 octaeTtca Bce Bpems B OCHOBHOM cocTosHMM (R2 Ha
0B)
19 6 BnokuposKa - ON: o6paTtHas curHanmnsaums - 6J10KMpoBKY Ha Bxoae LD obpaboTaTth
obpaTtHas OFF: o6paTHas curHanmsaums - 610KMpoBKY Ha Bxoae LD He o6pabaTbiBaTh
curHanusaums
19 7 PaspeleHnve ON: paspeleHue npouecca 3apagKku - Bxog EN o6pa6otatb
npouecca OFF: paspelueHue npouecca 3apsaaku - Bxog EN He o6pabaTbiBatb
3apAAKn
19 8 FoToBHOCTL ON: F0TOBHOCTb 3apAfHOit cTaHLMK - Bxoa XR obpaboTtath
3apAaHoi OFF: F0TOBHOCTb 3apAfHOM cTaHLuK - Bxoa XR He o6pabaTbiBaTh
CcTaHumMmn
19 9 PyyHas ON: py4Has 610KkMpoBKa - Bxog ML o6paboTaTtb
6710KMpOBKa OFF: pyyHasn 6nokupoBKa - Bxoa ML He o6pabaTbiBaTh
19 10 [ocTtynyepes ON: O6pa6oTaTb paspeLuatwLyuit 61T B pernctpe MODBUS
ETH (25) OFF: He o6pa6aTbiBath paspeluaiowmii 6ut B pernctpe MODBUS

EV sarj kontrolu

1. Guvenlik notlari
E] Gincel dokiimanlar www.phoenixcontact.net/catalog adresinden indirebilirsiniz.

* Montaj, isletme ve bakim yalnizca kalifiye elektrikgiler tarafindan yapiimalidir. Belirtilen montaj talimatlarina
uyun. Elektrikli araglara ait sarj istasyonlarinin kurulmasi ve kullanimi sirasinda, gegerli glivenlik
yonetmelikleri (ulusal giivenlik yonetmelikleri dahil) ve genel teknik yonetmelikler gézetilmelidir. Teknik
guvenlik verileri paket igeriginde ve sertifika Gzerinde verilmektedir (uygunluk belgesi, gerekli durumlarda ek
onaylar).

Cihazda yapilandirma secenekleri disinda degisiklik veya modifikasyon yapilamaz. Cihazi kendiniz tamir
etmeyin, aynisiyla degistirin. Onanimlar sadece Uretici tarafindan yapilabilir. Uretici kurallara aykiri
kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

Cihazin IP20 korumasi (IEC 60529/EN 60529) temiz ve kuru ortam igin tasarlanmistir. Cihaz tanimlanan
limitlerin (izerinde mekanik zorlanma ve/veya termal yiiklere maruz kalmamalidir.

2. Kisa tanim

Elektrikli araclarin sarji sirasinda kontrol birimi ve izleme fonksiyonlarini yerine getirmek i¢in kullanilan araytiz
moduli. Modl durum verileri ve kontrol sinyallerinin okunup yazilmasini mimkun kilan bir iletisim araytzi ile
donatilmigtir.

Cihaz elektrikli araglarin IEC 61851-1 standardina gére mod 3 tipinde sarj edilmesi igin tasarlanmistir: ek ve
ayrica istege bagl iletisim fonksiyonlari igeren tanimlanmisg bir sarj yapisinda sarj etme.

Cihaz, duruma bagli olarak sarj fisi kilit mekanizmasini etkinlestirmek/devreden ¢ikarmak igin de kullanilabilir.

3. isletme ve gbsterge elemanlan
3.1 Vidal klemensler (Sek. 1)

1 LD Kilit algilama Kilitteme geribeslemesi icin dijital giris, yapilandirma anahtar 6
araciligiyla aktivasyon

2 EN Etkinlestir Sarj etkinlestirme igin dijital giris, yapilandirma anahtan 7 araciligiyla
aktivasyon

3 24V Power 24V DC maks 100 mA ¢ikis

4 ML Mandel kilit Mandel kilitleme i¢in dijital giris, yapilandirma anahtari 4 ve 9 araciligiyla

mekanizmasi aktivasyon

5 XR Disaridan Agma  Sistem durumu F/ sarj istasyonu kullanilabilirlik durumu icin dijital giris,
yapilandirma anahtari 8 araciligiyla aktivasyon

6 GND  Toprak Sistem topraklamasi, koruyucu topraga bagl

7 ER Hata Dijital ¢ikis hata meydana geldiginde tespit edilir
Hata veya durum E ya da durum F

8 LR Kilitleme istegi Kilitteme mekanizmasi aktif oldugu strece dijital ¢ikis tespit edilir

9 VR Arag Hazir Dijital ¢ikis arag hazir oldugunda tespit edilir
Durum C veya D

10 GND  Toprak Sistem topraklamasi, koruyucu topraga bagh

1 CR Sarj Cihazi Hazir  Sarj istasyonu hazir oldugunda dijital ¢ikis tespit edilir
Durum B ve PWM agik durumda; durum C veya D

12 24Va Power 24V DC kapasiteli gikislarin besleme girigi

13 A Yedek Yedek

14 B Yedek Yedek

15 PE Koruyucu Toprak Koruyucu toprak

16 N Notr Nétr iletken, sebeke

17 L Hat Sebeke fazi 110 V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Yaklagim IEC 61851-1 standardina uygun akim tasima kapasitesi test sinyali

27,30, R1-R3, Sabitleme Role ¢ikis kilidi, yapilandirma anahtari 4 ve 5 araciligiyla yapilandirma

29,31 R2-R4

28 CP ControlPilot Sarj istasyonu/arag iletigimi igin aray(iz sinyali (IEC 61851-1)

32,33 V1-V2 Havalandirma Fan réle cikisi: durum D'ye ulasildiginda ve etkin girisler ve kayit cihazlan
aktif iken fani agin.

34,35 C1-C2 Kontaktér Kontaktoér réle gikisi: durum C veya D'ye ulasildiginda ve etkin girigler ve

kayit cihazlar aktif iken bir dis kontak araciligiyla araca sebeke gerilimi
verin.

3.2 Diyagnostik ve durum gostergeleri (Sek. 1)

20 Gug yesil  agik Besleme gerilimi mevcut
yanip séner Sistem calisiyor
(2Hz)
23 Hata kirmizi agik Hata (durum E veya F)
22 Tak sarn  agik Fis kilitli
yanip séner Fis takili
(2Hz)
21 Hazrr yesil agik Arag sarj oluyor (sebeke ile arag arasinda kontaktér kontroli)
yanip séner Arag hazir (durum C veya D)
(2Hz)
3.3 Yapilandirma anahtari (Sek. 1)
19 1 PP istegi ACIK: PP istegi, durum B, sarj kablosu sarj cihazina takil
KAPALL: PP istegi yok, durum C, sarj kablosu sikica takili
19 2 PP ACIK: disiik akim tasima kapasitesine sahip fisi reddet
degerlendirme  ACIK: dlislik akim tasima kapasitesine sahip fisi kabul et
19 3 PPsegimi 2 = ACIK ise yalnizca ilgili olan
ACIK: 13 A figi/kablosunu reddet
KAPALL: 13 A ve 20 A fisi/kablosunu reddet
19 4 Kilit ACIK: kilitlemeyi gerceklestir
KAPALI: kilittemeyi gerceklestirme
19 5  Kilitleme 4 = ACIK ise yalnizca ilgili olan
secenekleri ACIK: kilitteme mekanizmasi segenegi 1
(R4ile0V, DC motor: kilit motoru kisa bir stire icin agilir. R1 ile <24 V kilitlemesi igin (R2 0 V'ta
(R3ile24V, tutulur) ve R2 ile <24 V kilitlemesi igin (R1 0 V'ta tutulur)
KAPALLI: kilitleme mekanizmasi secenegi 0
Kaldirma solenoidi: (R1 ile 24 V) kilitlemesi gerekli oldugu siirece R1-R3 kontrol
edilir, R2-R4 tim siire boyunca (R2 ile 0V) temel durumda tutulur
19 6 Kilitteme ACIK: LD girisindeki kilitleme geribeslemesi degerlendirilir
geribeslemesi  KAPALLI: LD girisindeki kilitteme geribeslemesi degerlendiriimez
19 7 Sarjiglemini ACIK: sarj islemini etkinlestirme girigini EN degerlendirir
etkinlestir KAPALLI: sarj islemini etkinlestirme girisini EN degerlendirmez
19 8 Sarj ACIK: sarj istasyonu kullanilabilirlik girisi XR degerlendirilir
istasyonunun  KAPALI: sarj istasyonu kullanilabilirlik girisi XR degerlendirilmez
kullanilabilirligi
19 9 Mandel kiliteme ACIK: manel kilitteme girisi ML degerlendirilir
KAPALL: mandel kilitteme girisi ML degerlendiriimez
19 10 ETH(25) ACIK: MODBUS kayit defterindeki agiima biti degerlendirilir
araciligiyla KAPALI: MODBUS kayit defterindeki aciima biti degerlendiriimez
etkinlestir
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EHIE © Dig, 6 A, 10 A, 13A 16 A, 20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A
"Dig" RRREREFUBE.
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3.4 MWHTepdeiicbl / neperntoyartenu (Puc. 1)

18 Co6poc OpHoKpaTHOe HawaTie Ha Ki1aBuLLy copoca nepesarnyckaeT cMcTeMy, Bo3BpallaeTt
BCE BbIXO/bl B OCHOBHOE COCTOSIHUE M MOBTOPHO Ha4YMHaeT 06paboTKy BXO0B.

Mpu yaep#aHnm KHoMKu cbpoca B HaXaToM cocToAaHUM 6onee 10 CeKyHA,
cbpacblBaloTCA BCE CUCTEMHbIE MapameTpbl, uamMeHeHHble Yepe3 Web- nnn MODBUS-
MHTepdevic, BK/l04asa NnapameTpbl 06MeHa JaHHbIMK AN cBAsn Yepes ETH (25).

24 Preset Charge HommyTaTop Ana HaCTPOWMKK 3Ha4eHUA MO YMONYaHWUIO/MAKC. 3Ha4YeHUA ANA curHana

Current PWM Ha KomnbloTepe npu cTapTe 1 B Cayvae, eCv He NpefycMoTpeHa HUKaKasa
BHELLHAA CBA3b.
OnpepenenHble 3Havennn: Dig, 6 A, 10A, 13A, 16 A,20 A, 32A,63A,70A,80 A
"Dig" nokasblBaeT, 4TO 3anpaliMBaeTCA UCKIIOHUTENIbHO LIM(PPOBOI OGMEH AaHHbIMU.
25 ETH HommyHuKauuoHHbIN nHTepdelic (Ethernet / Web-cepsep / MODBUS TCP)

4. MoHTax/[lemoHTax (Puc. 2)

4.1 MoHTam

YcTaHoBWTE YCTPOWCTBO Ha peliKy cBepxy. HagasinBaiiTe Ha nepefHIow YacTb YCTPOMCTBA B HAaNpaB/IeHUM
MOHTaXHOI NOBEPXHOCTM, NOKA HE YC/bILUMTE LE/THOK.

4.2 [emoHTam

C noMOLLbI0 OTBEPTHM, OCTPOrYGLIEB MM MOLOGHOrO MHCTPYMEHTA OMyCTUTb BHU3 (PUKCHUPYIOLLYIO MIaHKY.
Cnerka OTOrHyTb HUMHWIA Kpail yCTPOMCTBA OT MOHTaMKHOM MOBEPXHOCTU. YCTPOMCTBO CHATb C MOHTAXHOWM
PeViKv No AuaroHanm BBEpX.

4.3 MopkniovyeHue HanpAHeHUA nuTanma (Puc. 1)

Mopjayy HanNpseHWs aNnsa NuTaHna npubopa Npon3BoAMTL Yepes Kiemmbl Speisen Sie die
Versorgungsspannung Uber die Klemmen 16 (N), 17 (L) n 15 (PE).

5. Mpumepbl NoagKNl0YEeHNA

A CraTnyeckue 3apaabl MOTyT NOBPEAUTD 3/IEKTPUYECKOE YCTPOICTBO. Mepep OTKpbITMEM K
Ata\ KOHUrypupoBaHMeM ycTpoicTBa N103a60TbTECh O CHATUM 3/IEKTPUYECKUX 3apAAoB ¢ Bawero
Tena. Hacaiitecb To/1bKO 3a3eMJIeHHbIX NOBEPXHOCTEN, HANPUMEP, MeTal/IM4eCKOro Kopnyca
aneKTpolwKada!

B YacTHOCTM, BO3MOXHbI cnegytoLime KoMmyTaumm. C AONONHUTENBHOW MHpOPMaLUEN MOKHO
03HaKOMMTLCA B TEXHUYECKOM OMMCaHMK No agpecy www.phoenixcontact.net/catalog:

3.4 Arayizler / Anahtarlar (Sek. 1)

18 Reset Reset butonuna bir kez basildiginda sistem yeniden baslatilir, tim ¢ikislar temel duruma
ayarlanir ve girislerin degerlendiriimesine yeniden baslanir.

Reset butonuna basilip 10 saniyeden fazla basili tutuldugunda, ETH (25) araciligiyla
baglanti igin gegerli iletisim ayarlar dahil, web arayiizii veya MODBUS aray(izii
vasitasiyla degistirilen tim sistem degiskenleri sifirlanir.

Baslatma sirasinda ve dis iletisim istenmediginde, CP lizerindeki PWM sinyali i¢in bir
varsayllan/maksimum deger belirlemek icin kullanilan segme anahtari.

Tanimli degerler: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A

"Dig" yalnizca dijital iletisime ihtiya¢ duyuldugunu gosterir.

25 EDGE modem lletisim arayiizii (Ethernet / web sunucu / MODBUS TCP)

24 Sarj Akimini
Onceden
Ayarlama

ETH
4. Montaj/demontaj (Sek. 2)
4.1 Montaj

Cihazi DIN rayina ustten yerlestirin. Cihazin 6n kismini montaj ylizeyine dogru sesli sekilde yerine oturana dek
itin.

4.2 Sokme

Kilitteme mandalini tornavida, ince uglu kargaburun veya benzeri bir alet ile asagiya dogru bastinn. Cihazin alt

kenarini montaj ylizeyinden uzaga dogru gekin. Cihazi DIN rayindan uzaga dogru Ustten ¢apraz sekilde ¢ekin.

4.3 Besleme geriliminin baglantisi (Sek. 1)
Cihaza gerilim beslemesini 16 (N), 17 (L) ve 15 (PE) klemensleri araciligiyla yapin.

5. Baglanti 6rnekleri

A Statik yiikler elektronik cihazlara zarar verebilir. Cihazi acip konfigiire etmeden énce
AtaA viicudunuzdaki elektrostatik yiikii bosaltin. Bunun i¢in topraklanmis bir yiizeye 6rnegin
panonun metal gévdesine dokunun!

Kablo baglantisi asagidaki sekilde yapilabilir. www.phoenixcontact.com.tr adresinde yer alan bilgi formunda
daha genis bilgi bulabilirsiniz.
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Puc. 4 Case C: 3apsAaHbli Kabenb eCTKO NOACOEANHEH.
3apApHbIi Kabenb 3anycKaeTca aBToMaTUYeCKH, Koraa Ha Bxoa EN nogaHbl 24 B, umeetca
npaBuUNbHOE COEANHEHMUE C ANEKTPOMOBKNEM W, KPOME TOro, pacrnodHaHo coctosHue C nam D.

Sekil4 | Durum C: sarj kablosu sikica takili.
EN girigi 24 V'ta, ara¢ dogru sekilde bagli iken ve durum C veya D tespit edildikten sonra, sarj islemi
otomatik olarak baslar.

Puc.5 Case C: 3apagHblit Kabesb eCTKO NOACOEANHEH.

3apsAaHbI Kabesb 3anyCHaeTcA aBTOMaTMHECKM, KOrAa NOAK/IOHEH PErucTp paspeLleHns
yepes uHTepdelic Ethernet, meeTca npaBuibHOE CoeMHEHNE C 3NEKTPOMOBUIEM U, KpOMe
TOro, pacnosHaHo coctosHue C nan D.

Sekil 5 | Durum C: sarj kablosu sikica takili.
Etkinlestirme kayit defteri Ethernet arayiizii aracililyla ayarlandiginda, ara¢ dogru sekilde
baglandiginda ve durum C veya D tespit edildikten sonra, sarj islemi otomatik olarak baglar.
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Puc. 6 Case B: PaccuntbiBaeTcA Harpy3o4Has CnoCcoGHOCTb MO TOKY Kabend 1 LWTexkepa.

Onuua A: 3apagHbii Kabesb C Harpy304HOM CMOCOGHOCTLIO MO TOKY 13 A nnn 20 A oTKIOHAETCA.
Onuua B: BapagHbiii Kabenb ¢ Harpy304HOM CMOCOGHOCTBIO MO TOKY 13 A OTKIOHAETCA.
3apsAaHbIi Kabenb 3anycKaeTcA aBTOMATUYECKM, KOTAa OMNLMK Harpy304HOM CNOCOGHOCTH No
TOKY BbINO/IHEHbI, IMEETCA NPaBU/IbHOE COeIMHEHME C 3/IEKTPOMOGIUIEM U, KPOME TOrO,
pacnoaHaHo coctoaHue C nam D.

Sekil 6 | Durum B: kablo ve fislerin akim tasima kapasitesi algilanir.

Secenek A: 13 A veya 20 A akim tasima kapasitesine sahip sarj kablosu reddedilir.

Secenek B: 13 A akim tasima kapasitesine sahip sarj kablosu reddedilir.

Akim tagima kapasitesi secenekleri yerine getirildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve
durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar.

a: SRR d : FEEBE AR

Puc. 7 C 610KMPOBKOM LITEKepa

Case B: PaccuunTbiBaeTCA Harpy3aoyHas CnocoGHOCTb MO TOKY Kabens v WTeKepa.

Onuua 610KUPOBKM O: UCMONHUTENBOE YCTPOMCTBO - CUNIOBOM 3NEKTPOMArHUT

3apsaHbIi Kabesb 3anyCcKaeTcs aBTOMaTUYECKH, KOrAa ONnUMK Harpy304HOW COCOGHOCTM NO
TOKY BbINO/IHEHbI, UMEETCA NpaBn/ibHOE COEJMHEHUE C 3I1€KTpOM06VIJ'IeM W, KpOme T0ro,
pacnosHaHo coctosHue C nam D.

Sekil 7 | Fis kilitlemeli

Durum B: kablo ve figlerin akim tagima kapasitesi algilanir.

Kilitleme secenegi 0: kaldirma solenoidi

Akim tagima kapasitesi secenekleri yerine getirildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve
durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar.

BHFRLE e : FE U AREETR e BB
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Puc. 8 C 610KMPOBKOM LUTEKEPA 1 06paTHOM CUrHaM3aumeit G10KUPOBKY.

Case B: PaccuntbiBaeTcA Harpy3o4Has CnoCcoGHOCTb MO TOKY Kabena 1 LWTexkepa.

OI'ILI,I/IH 6HOKMPOBKM 1: ucnonHuTensoe yCTpOﬁCTBO - 9N1eKTpoABUraTesib NOCTOAHHOrO TOKa
3apagHbIf Kabenb 3anycKaeTcs aBTOMATUYECKU, KOrfa OnLMM Harpy304HOM CNOCOGHOCTM MO
TOKY BbINO/IHEHbI, Ha BXoAE LD oTobpaaeTca 6/10KMpOBKa,UMeeTCA NpaBu/bHOE CoeuHEHe
C 9/IEKTPOMOGH/IEM U1, KPOME TOr0, pacnosHaHo cocTosiHue C um D.

Sekil 8 Fis kilitlemeli ve kilitteme geribeslemeli

Durum B: kablo ve figlerin akim tagima kapasitesi algilanir.

Kilitteme segenegi 1: motor aktliatérii

Akim tagima kapasitesi segenekleri yerine getirildiginde, LD girisinde kilitleme sinyali verildiginde,
arac dogru sekilde baglandiginda ve durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik
olarak baslar.

Puc. 9 C G/I0KMPOBKOM LLITEKEpa M 06paTHOM CUrHaIM3aLmMen 6/I0KUPOBKU.

Case B: PaccunTbiBaeTcs Harpy3oyHas Cnoco6HOCTb MO TOKY Kabens v WTeKepa.

Onuma 6/10KMPOBKK 1: UCMIONHUTENLOE YCTPOICTBO - 31IEKTPOABUraTe b MOCTOAHHOTO TOKa
PaspelueHne 3apAaKK 3a cHeT BHELUHEro ynpaB/ieHWs 1 COOBLLeHWe 0 C60e - Ha BHeLUHee
ynpasneHue.

3apsAAHbIi Kabesb 3anyCcKaeTca aBTOMaTUYECKH, KOTAA OMLMK Harpy304HOM CMOCOGHOCTH MO
TOKyY BbINO/IHEHbI, Ha Bxoa EN nopaHbl 24 B, Ha Bxoge LD oTo6paraeTtcs 6/10KMpOBKa, UMeeTCA
npaBnIbLHOE COEAMHEHUE C 3IEKTPOMOGUIEM 1, KPOME TOro, pacnodHaHo coctosHue C nam D.

Sekil 9 | Fis kilittemeli ve kilitleme geribeslemeli

Durum B: kablo ve figlerin akim tagima kapasitesi algilanir.

Kilitteme segenegi 1: motor aktliatérii

Dis kontrol birimi araciliiyla sarj etkinlestirme ve dis kontrol biriminde hata mesaji

Akim tasima kapasitesi segenekleri yerine getirildiginde, EN girisi 24 V oldugunda, LD girisinde
kilitteme sinyali verildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve durum C veya D algilandiktan
sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar.

a: yuk kontaktoru d: sarj istasyonu tizerindeki soket

b: sarj islemini etkinlestir e: kaldirma solenodi kilidine sahip sarj istasyonu tizerindeki soket

c: sarj istasyonu Uzerindeki fis | f: elektrik motoru kilitteme ve geribesleme mekanizmasina sahip

sarj istasyonu (zerindeki soket

a: CUNOBOW KOHTaKTOp d: BTy/IKa Ha 3apAaHOI KOIOHKE

b: paspewmnTb npouecc e: BTy/IKa Ha 3apsAAHOM KOJIOHKe C 6/TIOKMPOBKOW CUJIOBOTrO

3apAaKn aNleKTpomarHuTa
C: BTY/IKa Ha 3apagHoMn f: BTy/IKa Ha 3apAAHOM KONIOHKE C 6/IOKMPOBKOM
KOJIOHKE 3/IeKTpOABUraTeIA M 06paTHOM CUrHaIM3aLmen

AR EIE Teknik veriler
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KA TS Tun Aptvkyn Ne  Tip Siparis No.  EM-CP-PP-ETH 2902802
iR MuTtaHne Besl
MEBN\BESCE [lnanasoH HOMWMHa/IbHbIX HaNPSXEeHU Ha BXoae Girig nominal gerilim araligi 110V AC...240VAC
N ESEE [lnanasoH BXofHbIX HaNpAMXeHW Girig gerilim araligi 95VAC..264VAC
HRIRGE, BA MoTpebsembli TOK, MaKc. Akim tiiketimi, maksimum 40 mA
BRG] [vnana3soH 4acToT Frekans araligi 45Hz...65Hz
AAM#EN, 100Base-T (X) & IEEE 802.3u 474k /10 Base-T #f4 |EEE WUnTepdeiic Ethernet, 100Base-TX cornacHo IEEE 802.3u / 10 Base-T Ethernet araytizii, IEEE 802.3u'ya gore 100Base-TX / IEEE 802.3'e gore 10
802.3 tRAE cornacHo IEEE 802.3 Base-T
BEFR RJ45 FLRiEsEse  Twn nogxaodeHms Hesgo RJ45  Baglanti yontemi RJ45 disi konnektér
R CKOpOCTb NepeAaymn AaHHbIX lletim hizi 10/100 Mbps
R RN A% IEE Y  [JanbHocTb Nnepejayn  C 3KpaHMpOBaHHbLIM KabesieM C NonapHo CKpyyeHHbiMK  lletim mesafesi ekranli, bukamlu ¢ift veri kablosuile 100 m
Hunamu

LRERZRIH Cy o F1 Vyo PeneitHbii Bbixop, Cq o M Vy o Réle cikisi Cq 5 ve Vy o
BAAXBE HomMyTaumoHHas cnoco6HOCTb, MaKc. maksimum anahtarlama kapasitesi 1500 VA
SAVIREE MaKcuMmanbHoe HanpsAXKeHne NepexNtodeHns Maksimum anahtarlama gerilimi 250 VAC
SAUIRE R MaKcrManbHbI KOMMYTaLMOHHbIN TOK Maks. anahtarlama akimi 6A
LRERZRAH Ry 3 I Roy PeneitHbii Bbixop, Ry 3 M Ry 4 Réle cikisi Ry 3 ve Ry 4
S AU E MaKcumanbHOe HanpsaXKeHUe NEPerIoYeHUs Maksimum anahtarlama gerilimi 30 VAC/DC
AR R MaKcuMaIbHbIN KOMMYTaUMOHHBIN TOK Maks. anahtarlama akimi 6A
A ES ] LucdpoBoit Bbixog, Dijital cikis
SAEY ER MaKcuManbHbIN BbIXOAHOM TOK Maksimum cikisi akimi 0,6 A
SABYHEE MaKcumanibHoe HanpsAXeHWe Ha BbIXoae Maksimum ¢ikis gerilimi 30V
ETE2 0N LindbpoBoii Bxoa Digital giris
EBNEE BXOZIHOE HOMUHA/IEHOE HanpsKeHne Nominal giris gerilimi 24V
TEBNER HOMWUHabHBI BXOAALLMIA TOK Nominal giris akimi 8 mA (24 V)
N ESCE 3% [InanasoH BXOAHBIX HaNPSHEHUH Buin.  Girig gerilim araligi Kapall -3V..5V
BN ESEE FF  [vanasoH BXOAHbIX HaMPAKEHUI Bkn.  Giris gerilim araligi On 15V..30V
BESH 0O6Lme XxapaKTEPUCTUKRN Genel veriler
BHirZELR CTeneHb 3aluTbl Koruma sinifi 1P20
PiEE ESeE 12/ [mnanasoH pabouux TemnepaTtyp Okcnnyatauna  Ortam sicaklik araligi Isletim  -25°C ... 60 °C

174k / ok XpaHeHWe/TpaHCnopTUpPOBKa Depolama/tasima  -40°C ... 85 °C
R~ 5E/5E / FE Pasameps! LWL /B/T Olgtler W/H/D 71,6 mm/61 mm/90 mm
BE TA%E  OTH. BNaHOCTb BO3ayxa 6e3 06pa3oBaHua KoHaeHcata  Nem yogunlagsmasiz 30 ... 95 %
— B / IAIE 4 CE4r/ft CooTBeTcTBME HOpPMaM /A,0MYCKU CootBetctBue CE  Uygunluk / onaylar CE uyumu
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